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Dateniibertragungsprotokolle WTB

Vorwort

Diese Betriebsanleitung informiert Sie ausfihrlich Uiber den
Wagetransmitter WTB. Sie weist Sie in die Inbetriebnahme und
den Betrieb ein.

Diese Anleitung enthalt Sicherheitshinweise, die einen
gefahrlosen Einsatz gewahrleisten.

Der Hersteller ist immer bestrebt, seine Produkte zu
verbessern. Er behalt sich das Recht vor, alle Anderungen
und Verbesserungen vorzunehmen, die er fir nétig erachtet.
Eine Verpflichtung zum nachtraglichen Umbau bereits
gelieferter

Anzeigen ist damit jedoch nicht verbunden.

Die folgenden Symbole finden Sie an allen wichtigen Stellen in
dieser Anleitung. Beachten Sie diese Hinweise genau und
verhalten Sie sich in diesen Fallen besonders vorsichtig.

Achtung! Stromschlaggefahr.

Gefahr

Ver.1.16

Dieser Hinweis signalisiert Verletzungs- und/oder Lebensgefahr, sofern

bestimmte Verhaltensregeln missachtet werden.

Wenn Sie dieses Zeichen in der Montage- und
Betriebsanleitung sehen, treffen Sie bitte alle erforderlichen
Sicherheitsvorkehrungen.

Achtung

Dieser Hinweis warnt Sie vor materiellen Schaden sowie vor
finanziellen und strafrechtlichen Nachteilen (z. B. Verlust der
Gewabhrleistungsrechte, Haftpflichtfalle usw.).

Hinweis

Hier finden Sie wichtige Hinweise und Informationen zum

wirkungsvollen, wirtschaftlichen und umweltgerechten Umgang.
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1 PROTOKOLL SCHNELLE DATENSTROMUBERTRAGUNG

Mithilfe dieses Protokolls wird das Gewicht des Gerats bei haufiger Aktualisierung fortlaufend
Ubertragen, man kann bis 300 Strings pro Sekunde bei einer
Mindestdatenibertragungsgeschwindigkeit von 38400 Baud senden.

Es sind folgende Datenubertragungsmodalitaten verfligbar (siehe Abschnitt EINSTELLUNG
SERIELLE DATENUBERTRAGUNG im Handbuch des Instruments):

- NOd t:Datentbertragung kompatibel mit Instrumenten TX RS485
- NOd td:Datenubertragung kompatibel mit Instrumenten TD RS485

Wenn Nid E eingestellt ist, Gbertragt das Instrument folgenden String an den PC/SPS:
xxxxxxCRLF

dabei gilt:  xxxxxX............ 6 Zeichen fur Bruttogewicht (48 + 57 ASCII)
CR....cccceee. 1 Zeichen fir Zeilenumbruch (13 ASCII)
LF ..o 1 Zeichen fir neue Zeile (10 ASCII)

Bei einem negativen Gewicht nimmt das erste Zeichen von links der Gewicht-Zeichen den
Wert ,-” an (Minuszeichen - ASCII 45).

Im Falle eines Fehlers oder Alarms werden die 6 Zeichen des Gewichts durch die in
der Tabelle im Abschnitt ALARME ersetzt (siehe Handbuch des Instruments).

Wennfld td eingestellt ist, Gbertragt das Instrument folgenden String an den PC/SPS:
&TzzzzzzPzzzzzz\ckckCR

dabei gilt: &....ccceeeennnnnn 1 Zeichen Stringbeginn (38 ASCII)
T 1 Kenn-Zeichen fur Bruttogewicht
P, 1 Kenn-Zeichen fur Bruttogewicht
z2z2z2277............ 6 Zeichen fir Bruttogewicht (48 + 57 ASCII)
| 1 Trennzeichen (92 ASCII)
ckek.............. 2 ASCII-Kontrollzeichen, berechnet unter Ausschluss der Zeichen

zwischen ,&” und ,\". Der Kontrollwert ergibt sich aus der Ausfihrung

der Operation XOR (exklusives OR) der ASCII-Codes mit 8 Bit der

berlcksichtigten Zeichen. Damit ergibt sich also ein Zeichen, das

hexadezimal mit 2 Ziffern dargestellt wird, die Werte zwischen ,0”

und ,9” sowie zwischen ,A” und ,F” annehmen koénnen. ,ckck” ist

die Kodifizierung ASCII der beiden Hexadezimalziffern
CR.....ccccc. 1 Zeichen Stringende (13 ASCII)

Bei einem negativen Gewicht nimmt das erste Zeichen von links der Gewicht-Zeichen den Wert
- an (Minuszeichen - ASCII 45).

Im Falle eines Fehlers oder Alarms werden die 6 Zeichen des Bruttogewichts durch die
in der Tabelle im Abschnitt ALARME angefiihrten Meldungen ersetzt (siehe Handbuch
des Instruments). ) )

SCHNELLE DATENUBERTRAGUNG UBER EXTERNEN KONTAKT: Das Gewicht kann
nur einmal Gbertragen werden, auch wenn der Eingang fir héchstens eine Sekunde

geschlossen wird (siehe Abschnitte KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE und
EINSTELLUNG SERIELLE DATENUBERTRAGUNG im Handbuch des Instruments).
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2 PROTOKOLL SCHNELLE DATENSTROMUBERTRAGUNG AN FERNANZEIGE

Uber dieses Protokoll Ubertragt das Instrument das Gewicht in Datenstromiibertragung an
die Gewichts-Fernanzeigen; der Datenilibertragungsstring wird 10-mal pro Sekunde
Ubertragen.

Es sind folgende Datenubertragungsmodalitaten verfligbar (siehe Abschnitt Einstellung
Serielle Dateniibertragung im Handbuch des Instruments):

- rl P: Dateniibertragung mit Fernanzeigen der Serie RIP5/20/60,
RIP50SHA, RIPLED; auf der Fernanzeige wird je nach Einstellung der
Fernanzeige das Netto- oder Bruttogewicht angezeigt

- Hdr! P: Dateniibertragung mit Fernanzeigen der Serie RIP6100, RIP675,
RIP6125C; auf der Fernanzeige wird je nach Einstellung der Fernanzeige
das Netto- oder Bruttogewicht angezeigt

- Hdr! Pn: Dateniibertragung mit Fernanzeigen der Serie RIP6100,
RIP675, RIP6125C

Das Instrument Ubertragt folgenden String an die Fernanzeige:
&NxxxxxxLyyyyyy\ckckCR

dabei gilt: & e 1 Zeichen Stringbeginn (38 ASCII)
N............ 1 Kenn-Zeichen fir Nettogewicht (78 ASCII)
XXXXXX ...... 6 Zeichen fur Nettogewicht oder SPITZENWERT falls vorhanden
(48 /1 57 ASCII)

L. 1 Kenn-Zeichen fir Bruttogewicht (76 ASCII)

YYYYYY ...... 6 Zeichen fur Bruttogewicht (48 / 57 ASCII)

\ 1 Trennzeichen (92 ASCII)

ckek ... ....... 2 ASCIlI-Kontrollzeichen, berechnet unter Ausschluss der

Zeichen zwischen ,&” und ,\". Der Kontrollwert ergibt sich aus der
Ausfihrung der Operation XOR (exklusives OR) der ASCII-
Codes mit 8 Bit der beriicksichtigten Zeichen. Damit ergibt sich
folglich ein Zeichen, das hexadezimal mit 2 Ziffern dargestellt
wird, die Werte zwischen ,0” und ,9” sowie zwischen ,A” und ,F”
annehmen koénnen. ,ckck” ist die Kodifizierung ASCII der beiden
Hexadezimalziffern

CR........... 1 Zeichen Stringende (13 ASCII)

Bei einem negativen Gewicht nimmt das erste Zeichen von links der Gewicht-Zeichen den
Wert ,-” an (Minuszeichen - ASCII 45).

Ist Hdr! P eingestellt, kann auch der Dezimaltrennpunkt an die Position gesendet werden,
an der dieser auf dem Display des Instruments erscheint; wenn der Wert in diesem Falle 5
Ziffern Uberschreitet, werden nur die hochstwertigen 5 Ziffern gesendet; ist der Wert negativ,
werden maximal die 4 héchstwertigen Ziffern mit dem Vorzeichen ,-” Gbertragen. In beiden
Fallen verschiebt sich also der Dezimaltrennpunkt entsprechend dem anzuzeigenden Wert.

Wurde Hdr! Pn eingestellt, Gibertragt das Instrument zusatzlich zu den Angaben fiir das

Protokoll Hdr! P alle 4 Sekunden die Angabe nEE im Feld des Bruttogewichts, wenn auf
dem Instrument ein Netto-Vorgang ausgefiihrt wurde (siehe Abschnitt Halbautomatische
Tara (Netto/Brutto) im Handbuch des Instruments).

Im Falle eines Gewichts unter -99999 wird das Vorzeichen Minus ,-” abwechselnd mit der
hdchstwertigen Ziffer Gbertragen.

Im Falle eines Fehlers oder Alarms werden die 6 Zeichen des Brutto- und

Nettogewichts durch die in der Tabelle im Abschnitt Alarme angefiihrten Meldungen
ersetzt (siehe Handbuch des Instruments).
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3 ZWEIWEG-DATENUBERTRAGUNGSPROTOKOLL ASCII

Das Instrument antwortet auf die von PC/SPS Ubertragenen Aufforderungen.
Es besteht die Moglichkeit, die Verzdgerungszeit einzustellen, die das Instrument abwartet,

bevor es die Antwort Uibertragt (sieche Parameter dELAY im Abschnitt EINSTELLUNG
SERIELLE DATENUBERTRAGUNG im Handbuch des Instruments).

Es sind folgende Datenubertragungsmodalitaten verfligbar (siehe Abschnitt EINSTELLUNG
SERIELLE DATENUBERTRAGUNG im Handbuch des Instruments):

- NDdUBD: Dateniibertragung kompatibel mit Instrumenten
- NDd Ed: Dateniibertragung kompatibel mit Instrumenten TD RS485

Einfiihrende Legende:

S Anfang eines Aufforderungsstrings (36 ASCII)

& oder && ............. Anfang eines Antwortstrings (38 ASCII)

=T 2 Zeichen fur die Adresse des Instruments (48 (1 57 ASCII)

D 1 Zeichen fur korrekten Empfang (33 ASCII)

2 1 Zeichen fur Empfangsfehler (63 ASCII)

o 1 Zeichen fur Befehlsausfuhrungsfehler (23 ASCII)

(o] (o] G 2 ASCII-Zeichen fur Checksum (fiir weitere Informationen
siehe Abschnitt BERECHNUNG DER CHECKSUM)

CR e 1 Zeichen Stringende (13 ASCII)

N e 1 Trennzeichen (92 ASCII)

3.1 PROGRAMMIERUNG DER SETPOINTS

Achtung: die neuen Werte des Setpoint sind sofort aktiv.

Der PC (bertragt den ASCII-String: $aaxxxxxxyckckCR

dabei gilt: xxxxxx .. 6 ASCII-Zeichen fir den Setpoint-Wert (48 + 57 ASCII)

vy=A Einstellung des Werts in Setpoint 1
y=B. Einstellung des Werts in Setpoint 2
y=C . Einstellung des Werts in Setpoint 3

Mogliche Antworten des Instruments:
- korrekter Empfang: &&aa!\ckckCR
- falscher Empfang: &&aa?\ckckCR

Beispiel: Fur die Einstellung des Wertes 500 in Setpoint Nr.3 ist der zu Ubertragende Befehl:
$01000500C47 (Cr)
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3.1.1 SPEICHERUNG DER SETPOINTS IM SPEICHER EEPROM

Die Setpoints werden im Speicher RAM gespeichert und gehen bei Ausschaltung des Instruments
verloren. Fir die dauerhafte Speicherung im Speicher EEPROM muss ein entsprechender Befehl
gegeben werden. Es ist zu beriicksichtigen, dass die Anzahl der zulassigen Schreibvorgange im
Speicher EEPROM begrenzt ist (ca. 100000).

Der PC Ubertragt den ASCII-String: $aaMEMckckCR

Mogliche Antworten des Instruments:
korrekter Empfang: &&aa! \ckckCR
falscher Empfang: &&aa?\ckckCR

3.2 AUSLESUNG DES GEWICHTS, DES SETPOINTS ODER DES SPITZENWERTS
(SOWEIT VORHANDEN) VOM PC

Der PC Ubertragt den ASCII-String: $aajckckCR

dabei gilt: 3 =a............ fur die Auslesung des Setpoints 1
J=b fur die Auslesung des Setpoints 2
JF=EConrrnnnnns fur die Auslesung des Setpoints 3
=t fur die Auslesung des Bruttogewichts
=N, fur die Auslesung des Nettogewichts
JEP e fur die Auslesung des Spitzenwerts des Bruttogewichts, wenn der

Parameter ASC!H T auf NOdUBD eingestellt ist; wenn der Parameter

RSL!H ! hingegen auf fd kd eingestellt ist, wird das Bruttogewicht

ausgelesen. Um die Punkte auszulesen, den Parameter FS_EED
auf 50000 einstellen.

Mogliche Antworten des Instruments:
- korrekter Empfang: &saaxxxxxxj\ckckCR
- falscher Empfang: &&aa?\ckckCR
- ist der Spitzenwert nicht konfiguriert: &aa#CR

dabei gilt: xxxxxx....... 6 Zeichen fir den erforderlichen Gewichtswert

Anmerkung: Bei einem negativen Gewicht nimmt das erste Zeichen von links der Gewicht-
Zeichen den Wert ,-” an (Minuszeichen - ASCII 45). Im Falle eines Gewichts unter -99999 wird
das Vorzeichen Minus ,-” abwechselnd mit der hdchstwertigen Ziffer Gibertragen.

Fehlermeldungen: )
Sollte auf dem Instrument ein Alarm wegen Uberschreitung von 110 % des Vollausschlags

oder von 9 Zahlerschritten Gber dem Wert des Parameters [TASS auftreten, tbertragt das

Instrument den String:
&aassO-Lst\ckck

Im Falle des falschen Anschlusses der Wagezellen oder eines anderen Alarms Ubertragt das
Instrument:
&aassO-Fst\ckck

dabei gilt: s.................. 1 Trennzeichen (32 ASCII - space)

Im Allgemeinen ist auf den Abschnitt ALARME Bezug zu nehmen (siehe Handbuch des
Instruments).
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3.3 HALBAUTOMATISCHE NULL
(NULLSTELLUNG BEI GERINGFUGIGEN GEWICHTSABWEICHUNGEN)

Der PC Ubertragt den ASCII-String: $aaZEROckckCR

Mogliche Antworten des Instruments:

- korrekter Empfang: &&aa!\ckckCR

- falscher Empfang: &&aa?\ckckCR

- das aktuelle Gewicht Giberschreitet den maximal auf Null stellbaren
Wert: saa#CR

3.4 UMSCHALTUNG VON BRUTTOGEWICHT AUF NETTOGEWICHT
Der PC Ubertragt den ASCII-String: $aaNETckckCR

Mogliche Antworten des Instruments:
- korrekter Empfang: &&aa!\ckckCR
- falscher Empfang: &&aa?\ckckCR

3.5 UMSCHALTUNG VON NETTOGEWICHT AUF BRUTTOGEWICHT
Der PC Ubertragt den ASCII-String: $aaGROSSckckCR

Mogliche Antworten des Instruments:
- korrekter Empfang: &&aa!\ckckCR
- falscher Empfang: &&aa?\ckckCR

3.6 ABLESUNG DER DEZIMALSTELLEN UND ANZAHL ZAHLERSCHRITTE
Der PC lbertragt den ASCII-String: $aaDckckCR

Mogliche Antworten des Instruments:
- korrekter Empfang: &aaxy\ckckCR
- falscher Empfang: &&aa?\ckckCR

dabei gilt: =.............. Anzahl der Dezimalstellen
yv=3....... flr Zahlerschritt-Wert = 1
4. fur Zahlerschritt-Wert = 2
5. fur Zahlerschritt-Wert = 5
y=6..... fur Zahlerschritt-Wert = 10
y=7 . fur Zahlerschritt-Wert = 20
y=8..... fir Zahlerschritt-Wert = 50
vy=9...... fr Zahlerschritt-Wert = 100

3.7 NULLSTELLUNG DER TARA
Der PC Ubertragt den ASCII-String: $aazckckCR
dabei gilt: z........cccceeis Befehl fur Nullstellung des Gewichts (122 ASCII)

Mogliche Antworten des Instruments:
- korrekter Empfang: saaxxxxxxt\ckckCR
- falscher Empfang: &&aa?\ckckCR
- Das Instrument befindet sich nicht in Status-Anzeige Bruttogewicht: saa#CR

dabei gilt: xxxxxx .......... 6 Zeichen flur den erforderlichen Gewichtswert
L Kenncode des Gewichts (116 ASCII)
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Beispiel: Nullstellung des Gewichts des Instruments mit Adresse 2

Fir die Kalibrierung muss sichergestellt werden, dass der Behalter leer ist oder dass das
Instrument ein Signal misst, das den mV in derselben Situation entspricht.

Ubertragung: $02z78 (Cr)

Antwort: &02000000t\76 (Cr)

Im Falle der korrekten Nullstellung muss der in der Antwort abgelesene Wert Null sein (bei
Interpretation des Strings ,,000000”).

EEPROM gespeichert werden und dass die Anzahl der =zuldssigen

o Es ist zu beachten, dass die Nullwerte in einem Permanent-Speicher
Schreibvorgiange begrenzt ist (ca. 100000).
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3.8 REELLE KALIBRIERUNG (MIT EICHGEWICHTEN)

Nach Ausfiihrung der Nullstellung der Tara ermoglicht es diese Funktion, die
Kalibrierung mit Eichgewichten, deren Gewicht bekannt ist, durchzufiihren und
eventuelle Abweichungen vom angegebenen Wert auf den korrekten Wert zu
korrigieren.

Ein Eichgewicht auf das System legen, das mindestens 50% des Vollausschlags betragt oder
sicherstellen, dass das Instrument ein entsprechendes Signal in mV misst.

Der PC Ubertragt den ASCII-String: $aaxxxxxxckckCR

dabei gilt: s.....cceiiiinnns Kalibrierungsbefehl (115 ASCII)
XXXXXX ..o 6 Zeichen geben den Wert des Eichgewichts an (negative Werte
sind nicht erlaubt).

Mogliche Antworten des Instruments:
- korrekter Empfang: saaxxxxxxt\ckckCR
- falscher Empfang oder Vollausschlag gleich Null: §&aa?\ckckCR

dabei gilt: t......ccceeiiinnnns Kennzeichen des Bruttogewichts (116 ASCII)
XXXXXX .......... 6 Zeichen fur den Wert des derzeitigen Gewichts

Im Falle der korrekten Kalibrierung muss der abgelesene Wert gleich dem Eichgewicht sein.
Beispiel: Kalibrierung des Instruments mit Adresse 1 mit Eichgewicht von 20000 kg:

Ubertragung: $01s02000070 (Cr)
Antwort: &01020000t\77 (Cr)

Im Falle der korrekten Kalibrierung muss der abgelesene Wert “020000” sein.

3.9 TASTATUR-SPERRE (ZUGANGSSCHUTZ ZUM INSTRUMENT)
Der PC Ubertragt den ASCII-String: $aaKEYckckCR

Mogliche Antworten des Instruments:
- korrekter Empfang: &aaxy\ckckCR

- falscher Empfang: &&aa?\ckckCR

3.10 TASTATUR-FREIGABE
Der PC Ubertragt den ASCII-String: $aaFREckckCR

Mogliche Antworten des Instruments:
- korrekter Empfang: &aaxy\ckckCR

- falscher Empfang: &&aa?\ckckCR
3.11 DISPLAY- UND TASTATURSPERRE

Der PC Ubertragt den ASCII-String: $aaKDISckckCR

Mogliche Antworten des Instruments:
- korrekter Empfang: &aaxy\ckckCR

- falscher Empfang: &&aa?\ckckCR
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3.12 BERECHNUNG DER CHECKSUM

Die zwei ASCII-Kontrollzeichen (ckck) sind die Darstellung einer hexadezimalen Ziffer in
ASCII-Zeichen. Die Kontrollziffer ergibt sich aus der Ausfihrung der Operation XOR
(exklusives OR) der ASCII-Codes mit 8 Bit nur des unterstrichenen Stringteils.

Das Verfahren zur Durchflihrung der Berechnung der Checksum ist das folgende:

- Berucksichtigung nur der Zeichen des Strings, die mit der Unterstreichung
gekennzeichnet sind

- Berechnung des exklusiven OR (XOR) der ASCII-Codes mit 8 Bit der Zeichen

Beispiel:
Zeichen dezimales Code ASCIlI | hexadezimales Code ASCII blnapr\eSsCCI)IOde
0 48 30 00110000
! 49 31 00110001
t 116 74 01110100
XOR = 117 75 01110101

- Das Ergebnis der XOR-Bestimmung, angegeben in hexadezimaler Notation, besteht aus 2
hexadezimalen Ziffern (d.h. Zahlen von 0 bis 9 und/oder Buchstaben von A bis F). In diesem
Fall betragt der hexadezimale Code 0x75.

- Die Checksum, die in die Ubertragenen Strings eingegeben wurde, besteht aus 2 Zeichen,
die das Ergebnis der XOR-Bestimmung in hexadezimaler Notation darstellen (in unserem
Beispiel das Zeichen ,7“ und das Zeichen ,5%).

Seite 12 von 81



Dateniibertragungsprotokolle WTB Ver.1.16

4 PROTOKOLL MODBUS-RTU

Das Protokoll MODBUS-RTU ermdéglicht die Steuerung der Lese- und Schreibvorgange der
nachfolgend angegebenen Register gemaf den Spezifikationen, die im Bezugsdokument fiir
diesen Standard aufgeflhrt werden, Modicon PI-MBUS-300.

Fir die Wahl der Datenubertragung mit Protokoll MODBUS-RTU, Bezug auf den Abschnitt
EINSTELLUNG SERIELLE DATENUBERTRAGUNG im Handbuch des Instruments nehmen.

Prifen, ob der genutzte Master MODBUS-RTU (oder das Entwicklungs-Tool) die Angabe der
Register auf der Basis 40001 oder 0 anfordert. Im ersten Fall entspricht die Nummerierung der
Register der aus der Tabelle; im zweiten Fall ist das Register als Tabellenwert minus 40001
anzugeben. Bsp.: Das Register 40028 wird als 27 (= 40028-40001) angegeben.

Soweit speziell angegeben, werden einige Daten direkt in den Speichern vom Typ EEPROM
verzeichnet. Dieser Speicher bietet Platz fiir eine begrenzte Anzahl an Schreibvorgangen
(100000), d.h. es sollte darauf geachtet werden, dass keine unnétigen Vorgange auf diesen
Speicherplatzen ausgefiihrt werden. Das Instrument kontrolliert in jedem Falle, dass kein
Schreibvorgang ausgefiihrt wird, wenn der zu speichernde Wert dem Wert im Speicher
entspricht.

Die nachfolgend aufgefihrten numerischen Daten werden in Dezimalnotation angegeben; wird
dagegen der Prafix Ox vorangestellt, so handelt es sich um die hexadezimale Notation.

DATENFORMAT MODBUS-RTU

Die mit dem Protokoll MODBUS-RTU empfangenen und lbertragenen Daten verfiigen Gber
folgende Eigenschaften:

- 1 Start-Bit

- 8 Daten-Bit, least significant bit zuerst Gbertragen

- Uber das Instrument einstellbares Paritats-Bit

- Uber das Instrument einstellbares Stoppbit

4.1 IN MODBUS UNTERSTUTZTE FUNKTIONEN

Unter den im Protokoll MODBUS-RTU vorhandenen Befehlen werden lediglich die folgenden
fur die Steuerung der Datenlibertragung mit den Instrumenten benutzt. Bei anderen Befehlen
besteht die Moglichkeit, dass sie nicht korrekt interpretiet werden und Fehler oder
Systemblockierungen erzeugen:

FUNKTIONEN | BESCHREIBUNG
03 (0x03) READ HOLDING REGISTER (LESEVORGANG PROGRAMMIERBARE REGISTER)
16 (0x10) PRESET MULTIPLE REGISTERS (MULTIPLER SCHREIBVORGANG VON REGISTERN)

Die Abfragehaufigkeit ist von der eingestellten Ubertragungsgeschwindigkeit abhangig (das
Instrument wartet stets mindestens 3 Byte, bevor es beginnt, eine eventuelle Antwort auf die

Abfrage zu berechnen). Der Parameter dELHY aus dem Abschnitt EINSTELLUNG
SERIELLE DATENUBERTRAGUNG im Handbuch des Instruments, ermdglicht dem
Instrument, mit einer weiteren Verzdégerung zu antworten. Dadurch wird direkt die Anzahl der
in der Zeiteinheit méglichen Abfragen beeinflusst.
Fiir weitere Informationen zu diesem Protokoll ist auf die allgemeine technische
Spezifikation PI_MBUS_300 Bezug zu nehmen.

Im Allgemeinen setzen sich die Fragen und die Antworten in der Datenlibertragung mit einem
Instrument Slave folgendermallen zusammen:
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4.1.1 FUNKTION 3: Read holding registers

(LESEVORGANG PROGRAMMIERBARE REGISTER)
FRAGE

Address Funktion Ang. 1. Register Anz. Register 2 Bytes
A 0x03 0x0000 0x0002 CRC
Byte insg.= 8
ANTWORT
Address Funktion Anz. Bytes 1. Register 2. Register 2 Bytes
A 0x03 0x04 0x0064 0x00C8 CRC

Byte insg. = 3+2*Anzahl Register+2

dabei gilt:

Anz. Register
Anz. Bytes .....

4.1.2 FUNKTION 16: Preset multiple registers
(MULTIPLER SCHREIBVORGANG VON REGISTERN)

Anzahl der zu lesenden Modbus-Register, ab der Adresse 1. Register
Anz. der folgenden Datenbyte

FRAGE
Address Funktion Ang. 1. Anz. Anz. Wert Wert 2 Bytes
Register Register Bytes Reg. 1 Reg. 2

A 0x10 0x0000 0x0002 0x04 0x0000 | 0x0000 CRC
Byte insg.= 7+2*Anzahl Register +2
ANTWORT

Address Funktion Ang. 1. Reg Anz. Reg. 2 Bytes

A 0x10 0x000 0x0002 CRC

Byte insg.= 8
dabei gilt:

Anz. Register
Anz. Bytes .........

Wert Reg.1....... Inhalt der Eintrége, ab dem ersten

Anzahl der zu lesenden Modbus-Register, ab der Adresse 1. Register
Anz. der folgenden Datenbyte

Die Antwort enthalt die Anzahl der geanderten Register, ab der Adresse 1° Register.

4.2 VERWALTUNG DER DATENUBERTRAGUNGSFEHLER

Die Datentiibertragungsstrings werden tiber CRC (Cyclical Redundancy Check) kontrolliert.
Bei Auftreten eines Datenuibertragungsfehlers antwortet der Slave nicht und Ubertragt keinen

String.

Der Master muss fir den Empfang der Antwort ein Timeout berlcksichtigen. Erhalt er keine
Antwort, so geht er davon aus, dass ein Datenlibertragungsfehler aufgetreten ist.

Wurde ein String zwar korrekt empfangen, kann aber nicht ausgefiihrt werden, so antwortet
der Slave mit einer AUSNAHME-ANTWORT. Das Feld ,Funktion“ wird mit dem MSB auf 1

Ubertragen.

AUSNAHME-ANTWORT

Address

Function

Code

2 byte

Funct + 0x80

CRC

Beschreibung

1 ILLEGAL FUNCTION (Die Funktion ist ungltig oder wird nicht unterstitzt)

2 ILLEGAL DATA ADDRESS (Die angegebene Adresse der Daten ist nicht verfligbar)

3 ILLEGAL DATA VALUE (Die empfangenen Daten haben keinen giiltigen Wert)
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Das auf diesem Instrument implementierte Protokoll MODBUS-RTU kann eine maximale
Anzahl von 32 gelesenen oder geschriebenen Register in einer einzigen Frage oder
Antwort verarbeiten.

[ S das Register kann nur gelesen werden
W das Register kann nur geschrieben werden
R/W ............... das Register kann gelesen und geschrieben werden
Hoooooe hoher Bereich des DOUBLE WORD, aus dem die Anzahl besteht
Lo niedriger Bereich des DOUBLE WORD, aus dem die Anzahl besteht
. . Speicherung in .
Register Beschreibung EEPROM 9 Zugriff
40001 Firmware-Version - R
40002 Typ des Instruments - R
40003 Baujahr - R
40004 Seriennummer - R
40005 Programmtyp - R
40006 COMMAND REGISTER NEIN W
40007 STATUS REGISTER - R
40008 BRUTTOGEWICHT H - R
40009 BRUTTOGEWICHT L - R
40010 NETTOGEWICHT H - R
40011 NETTOGEWICHT L - R
40012 SPITZEN-GEWICHT H - R
40013 SPITZEN-GEWICHT L - R
40014 Zahlerschritte und Maleinheit - R
40015 Koeffizient H - R
40016 Koeffizient L - R
40017 SETPOINT1H R/W
40018 SETPOINT 1L R/W
40019 SETPOINT 2 H R/W
40020 SETPOINT 2 L R/W
40021 SETPOINT 3 H R/W
40022 SETPOINT 3 L N“J ”agh Befehijgg RIW
40023 HYSTERESE 1 H eSF‘{ eSiZIQ"rZ’” RIW
40024 HYSTERESE 1 L R/W
40025 HYSTERESE 2 H R/W
40026 HYSTERESE 2 L R/W
40027 HYSTERESE 3 H R/W
40028 HYSTERESE 3 L R/W
40029 EINGANGE - R
40030 AUSGANGE NEIN R/W
. . . o Zusammen mit
40037 Eichgewicht fir Kalibrierung H dem Befehl 101 R/W
40038 Eichgewicht fir Kalibrierung L Command Register |
verwenden
40043 Gewichtswert am NULL-Wert des RIW
Analog-Ausgangs H Nur nach Befehl 99
40044 Gewichtswert am NULL-Wert des des Command RIW
Analog-Ausgangs L Reqi
. egisters
40045 Gewichtswert am Vollausschlag des RIW
Analog-Ausgangs H
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Gewichtswert am Vollausschlag des
40046 Analog-Ausgangs L RIW
Zusammen mit
40073 Festgelegte Tara H R/W
esigelegte Tar dem Befehl 130
Command Register
40074 Festgelegte Tara L verwendesr;l R/W

ACHTUNG: Beim Schreibvorgang werden die Setpoints, die Hysteresewerte, die Werte der
analogen Null sowie des analogen Vollausschlages im RAM gespeichert (bei der Ausschaltung
gehen sie verloren). Um diese Daten dauerhaft im EEPROM zu speichern, damit sie bei der
erneuten Einschaltung noch vorhanden sind, muss der Befehl ‘99° des Command Register
gegeben werden.
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STATUS REGISTER (40007)

Bit 0 Fehler Wagezelle
Bit 1 Defekt des A/D-Wandlers
Bit 2 Hochstgewicht um 9 Zahlerschritte Uberschritten
Bit 3 Bruttogewicht héher als 110% des Vollausschlags
Bit 4 Bruttogewicht Gber 999999 oder unter -999999
Bit 5 Nettogewicht Gber 999999 oder unter -999999
Bit 6
Bit 7 Negatives Vorzeichen Bruttogewicht
Bit 8 Negatives Vorzeichen Nettogewicht
Bit 9 Negatives Vorzeichen Spitzen-Gewicht
Bit 10 Anzeige in Netto
Bit 11 Stabilitat Gewicht
Bit 12 Gewicht innerhalb +4 Zahlerschritt um NULL
Bit 13
Bit 14
Bit 15
REGISTER EINGANGE (40029) REGISTER AUSGANGE (40030)
(nur Lesung) (Lese- und Schreibvorgang)
Bit 0 Status EINGANG 1 Bit 0 Status AUSGANG 1
Bit 1 Status EINGANG 2 Bit 1 Status AUSGANG 2
Bit 2 Bit 2 Status AUSGANG 3
Bit 3 Bit 3
Bit 4 Bit 4
Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6
Bit 7 Bit 7
Bit 8 Bit 8
Bit 9 Bit 9
Bit 10 Bit 10
Bit 11 Bit 11
Bit 12 Bit 12
Bit 13 Bit 13
Bit 14 Bit 14
Bit 15 Bit 15

Der Status eines Ausgangs kann jederzeit ausgelesen werden, er kann jedoch nur
dann eingestellt (geschrieben) werden, wenn dieser Ausgang als PLL eingestellt
wurde (siehe Abschnitt KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE).
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REGISTER ZAHLERSCHRITTE UND MASSEINHEIT (40014)

Dieses Register enthalt die derzeitige Einstellung der Zahlerschritte (Parameter d! Ut 5) und
der MalReinheit (Parameter Un it).

H Byte

L Byte

Mafeinheit

Zahlerschritt

Dieses Register enthalt die derzeitige Einstellung der Zahlerschritte (Parameter d! Ut 5) und
der Mal3einheit (Parameter Un ().

H Byte

L Byte

Maleinheit

Zahlerschritt

Dieses Register ist gemeinsam mit den Koeffizient-Registern zur Berechnung des vom
Instrument angezeigten Werts zu benutzen.

Niederwertigstes Byte (L Byte)

Hochstwertiges Byte (H Byte)

Zihlers Wert . Auswirkung des
. . . S Beschreibung Koeffizienten auf
chritt- Teiler Dezimalstellen MaReinhei . .
Wert t MaReinheit das ausgelgsene
Bruttogewicht
0 100 0 0 Kilogramm Keine Auswirkung
1 50 0 1 Gramm Keine Auswirkung
2 20 0 2 Tonnen Keine Auswirkung
3 10 0 3 Pfund Keine Auswirkung
4 5 0 4 Newton Multiplikation
5 2 0 5 Liter Division
6 1 0 6 Bar Multiplikation
7 0.5 1 7 Atmospharen Multiplikation
8 0.2 1 8 Stlck Division
9 0.1 1 9 Newton-Meter Multiplikation
10 0.05 2 10 Kilogramm-Meter Multiplikation
11 0.02 2 11 Sonstige Multiplikation
12 0.01 2
13 0.005 3
14 0.002 3
15 0.001 3
16 0.0005 4
17 0.0002 4
18 0.0001 4
4.4 MOGLICHE BEFEHLE ZUR UBERMITTLUNG AN DAS COMMAND REGISTER
(40006)
Kein Befehl 1
6 7 Aktivieren der HALBAUTOMATISCHEN

TARA (Netto-Anzeige)
Deaktivieren der HALBAUTOMATISCHEN
TARA (Brutto-Anzeige)

8 HALBAUTOMATISCHE NULL |9

20 21 Tastatur-Sperre
22 Tastatur und Display Freigabe | 23 Tastatur und Display Sperre
98 99 Abspeicherung der Daten in EEPROM

NULLSTELLUNG DER TARA Erste Eichgewicht fiir Kalibrierung

100 fur Kalibrierung 101 speichern
104 | Loscht die reelle Kalibrierung 106 | Eichgewicht fiir Kalibrierung anfliigen
130 Aktivierung der festgelegten 131

Tara
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4.41 EINSTELLUNG DES ANALOG-AUSGANGS

Das Gewicht in die Register ,Gewichtswert am Vollausschlag des Analog-Ausgangs H”
(40045) und ,Gewichtswert am Vollausschlag des Analog-Ausgangs L“ (40046) verzeichnen
oder das Gewicht in die Register ,Gewichtswert am NULL-Wert des Analog-Ausgangs H*
(40043) und ,Gewichtswert am NULL-Wert des Analog-Ausgangs L” (40044) verzeichnen.
Nachdem der Wert geschrieben wurden, den Befehl 99 vom Command Register senden, um
ihn im Speicher EEPROM zu speichern.

4.4.2 BEFEHLE FUR REELLE KALIBRIERUNG (MIT EICHGEWICHT)

- Das System entladen und den angezeigten Gewichtswert mit dem Befehl 100
-,NULLSTELLUNG DER TARA fir Kalibrierung” des Command Register auf Null stellen.

- Ein Eichgewicht auf das System laden und den Wert an die Register 40037-40038 senden.

- Um den Wert im Speicher zu sichern, den Befehl 101 “Eichgewicht fur Kalibrierung
speichern” an das Command Register Gibermitteln.

- Um einen Eichgewichtswert im Speicher anzufiigen und die vorher gespeicherten Werte
zu behalten, den Befehl 106 “Eichgewicht flr Kalibrierung anfiigen” an das Command
Register Ubermitteln.

- Man kann bis 8 verschiedene Probengewichte speichern, um eine auf mehrere Punkte
Linearisierung durchzufiihren.

e Das gleiche Eichgewicht kann nur einmal pro Kalibrierung gespeichert werden.
e Null-Eichgewichtswerte kénnen nicht gespeichert werden.

Wird der Vorgang erfolgreich abgeschlossen, werden die beiden Register des Eichgewichts
auf Null gestellt.

Um die reelle Kaliebrierung zu I6schen und wieder zur teoretischen Kalibrierung zu kehren,
senden der Befehl 104 zum Command Register. Die Nullstellung der Tara wird nicht geldscht.

Der Wert des Zahlerschritt-Registers ist fir die sachgerechte Einstellung des
Eichgewichts zu berticksichtigen (40014). Beispiel: Wenn man ein Eichgewicht von
100 kg und einem Zahlerschritt von 0.001 einstellen modchte, betragt der
einzustellende Wert 100000 (100 / 0.001 = 100000).

Um ein Eichgewicht mit negativen Wert korrekt einzustellen, muss man die
Registerinhalt “Eichgewicht fur Kalibrierung” (40037-40038) als eine 32-Bit-Zahl
mit Zeichen erachten. Wenn das Entwicklungssystem keine Zahlen mit Zeichen
betreibt, die Werte in Zweierkomplement einfligen.

Zum Beispiel: um das Eichgewicht um -56 kg einzustellen, die Werte der Tabelle
in die Register “Eichgewicht fiir Kalibrierung” einfligen.

WERT
REGISTER BESCHREIBUNG HEXADEZIMALER | DEZIMALER
40037 Eichgewicht fiir Kalibrierung H OxFFFF -1
40038 Eichgewicht fiir Kalibrierung L OxFFC8 -56
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4.5 DATENUBERTRAGUNGSBEISPIELE

Die nachfolgend aufgefiihrten numerischen Daten werden in hexadezimaler Notation mit
dem Prafix h angegeben.

BEISPIEL 1

Befehl multipler Schreibvorgang der Register (Befehl 16, h10 hexadezimal).

Angenommen, im Register 40017 soll der Wert 0 und im Register 40018 der Wert 2000
geschrieben werden. Der zu erzeugende String muss folgendermafien aussehen:

h01 hl10 hOO hl10 hOO h02 h04 h0OO h0O hO07 hDO hF1l hOF

Das Instrument antwortet mit folgendem String:

h01 hl10 hOO hl0 hOO h0O2 h40 hOD

Name des Frage-Felds hex Name des Antwort-Felds hex
Adresse des Instruments h01 Adresse des Instruments h01
Funktion hl10 Funktion h10
Adresse des ersten Registers H | h00 Adresse des ersten Registers H | h00
Adresse des ersten Registers L | h10 Adresse des ersten Registers L | h10
Anzahl der Register H h00 Anzahl der Register H h00
Anzahl der Register L h02 Anzahl der Register L h02
Zahlung der Bytes h04 CRC16 L h40
Wert 1 H h0o CRC16 H hoD
Wert 1L hoo
Wert2 H ho7
Wert 2 L hDO
CRC16 L hFl
CRC16 H hOF
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BEISPIEL 2

Befehl multipler Schreibvorgang der Register (Befehl 16, h10 hexadezimal).

Angenommen, auf dem Instrument sollen die beiden Setpoint-Werte jeweils auf 2000
geschrieben werden (Setpoint 1: 40017-40018) und 3000 (Setpoint 2: 40019-40020), muss
der String Gibermittelt werden:

h01 hl10 hOO hl0 hOO h0O4 h08 h0OO h0OO hO7 hDO h0OO hOO hOB hB8 hBO hA2

Das Instrument antwortet mit folgendem String:

h01l hl10 hOO hl0 hO0OO h0O4 hCO hOF

Name des Frage-Felds hex Name des Antwort-Felds hex
Adresse des Instruments hol Adresse des Instruments h01l
Funktion h10 Funktion h10
Adresse des ersten Registers H | h00 Adresse des ersten Registers H hoo
Adresse des ersten Registers L | h10 Adresse des ersten Registers L hl0
Anzahl der Register H h00 Anzahl der Register H h00
Anzahl der Register L ho4 Anzahl der Register L h04
Zahlung der Bytes h08 CRC16 L hCco
Wert 1 H hoo CRC16 H hoF
Wert 1L hoo
Wert 2 H h07
Wert2 L hDO
Wert 3 H hoo
Wert 3 L hoo
Wert4 H hOoB
Wert4 L hBS8
CRC16 L hBO
CRC16 H ha2

Seite 21 von 81



Dateniibertragungsprotokolle WTB Ver.1.16

BEISPIEL 3

Befehl multipler Lesevorgang der Register (Befehl 3, h03 hexadezimal).

Angenommen, die beiden Werte des Bruttogewichts (im Beispiel 4000) und des Nettogewichts
(im Beispiel 3000) sollen gelesen werden. Dazu ist der Lesevorgang von Adresse 40008 bis
Adresse 40011 erforderlich, indem folgender String ibertragen wird:

h0l1 h03 h0OO h07 hOO h0O4 hF5 hC8

Das Instrument antwortet mit folgendem String:

hOl h03 h08 h0O h0O0O hOF hAO h00O h0OO hOB hB8 hB3 h30

Name des Frage-Felds hex Name des Antwort-Felds hex
Adresse des Instruments ho1 Adresse des Instruments ho1
Funktion ho3 Funktion h03
Adresse des ersten Registers H h00 Zahlung der Bytes h08
Adresse des ersten Registers L h07 Wert 1 H h00
Anzahl der Register H h00 Wert 1L h00
Anzahl der Register L h04 Wert 2 H hOF
CRC16 L hF5 Wert 2 L haO
CRC16 H hcs Wert 3 H hoo
Wert 3 L h0o
Wert4 H hOB
Wert4 L hB8
CRC16 L hB3
CRC16 H h30

Fir weitere Beispiele und die Erzeugung korrekter Kontrollzeichen (CRC16) wird auf das
Handbuch Modicon PI-MBUS-300 verwiesen.
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5 CANOPEN

5.1

TECHNISCHE MERKMALE UND ANSCHLUSSE

Ver.1.16

Baudrate [kb/s]

10, 20, 50, 125, 250, 500, 800, 1000

Node ID 1127
AUS .uveiieieeeee e Status Stopped
Angaben der Status-LED blinkend (schnell).................. Status Operational
(rot) blinkend (langsam)............... Status Pre-Operational
AN, Status Bootup
10 CAN GND
T e CAN L
Legende der Klemmen 12 CAN SHLD
1 CANH
T4, NC

Das Instrument ist mit einem CANopen-Port ausgestattet, mit dem das Gewicht und die
wichtigsten Parameter mit einem CANopen Master ausgetauscht werden kdnnen.

5.2 KONFIGURATION PRO INSTRUMENT

+ [ — CAROPA

- Rddr (Default: 1): die Adresse des Instrumentes auf dem CANopen-Netzwerk einstellen
- bRAUd (Default: 10 kb/s): die Baudrate des Instruments auf dem CANopen-Netzwerk

einstellen

- SURP(Default:nD): ermdglicht die Anwahl des Lese-/Schreibvorgangs der Bytes im Modus
LITTLE-ENDIAN oder BIG-ENDIAN

- HE5: BIG ENDIAN
- nb: LITTLE ENDIAN

A

anzeigt.

Um die Anderungen wirksam zu machen, [)] driicken bis das Display LAnOPn
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5.3 KONFIGURATION FUR PC/SPS

Das Instrument arbeitet als slave in einem synchronen CANopen Netzwerk (das SYNC-Objekt
auf dem Master Netzwerk muss aktiviert sein).

Die Datei eds im Anhang an das Instrument in das Entwicklungssystem des CANopen Master
laden.

Im Falle einer Konfiguration des Guart Time und des Lifetime Factor des CANopen die Werte
100 ms und 4 einstellen.

Ausgetauschte Daten des Instruments sind:

Daten im Ausgang aus dem Sub-

Instrument (Lgesegvorgang) Index Index Data type Adressen
Bruttogewicht [4 Bytes] 4100 01 UNSIGNED32 | 0x0000-0x0003
Nettogewicht [4 Bytes] 4100 02 | UNSIGNED32 | 0x0004-0x0007
Austausch-Register [4 Bytes] 4101 01 UNSIGNED32 | 0x0008-0x000B
Status Register [2 Bytes] 4101 02 | UNSIGNED16 | 0x000C-0x000D
Status der Digital-Eingange [1 Byte] | 4101 03 | UNSIGNEDS8 0x000E
Status der Digital-Ausgange [1 Byte] | 4101 04 | UNSIGNEDS8 0x000F

Eingangsdaten an das Sub-

Instru?ner?t (Aufzeichnung) Index Index Data type Adressen
Command Register [2 Bytes] 4000 01 UNSIGNED16 | 0x0000-0x0001
Steuerung der Digital-Ausgange | 4000 02 UNSIGNED16 | 0x0002-0x0003
[2 Bytes]

Austausch-Register [4 Bytes] 4000 03 UNSIGNED32 | 0x0004-0x0007

BRUTTOGEWICHT, NETTOGEWICHT: Die Gewichtswerte werden mit positiven ganzen
Zahlen einschlieBlich der Dezimalstellen, jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben. Dem
“Status Register” kdnnen sowohl Informationen zum Vorzeichen wie eventuelle Gewichtsfehler
entnommen werden.

STATUS DIGITAL-EINGANGE STATUS DIGITAL-AUSGANGE
Bit 0 Status EINGANG 1 Bit 0 Status AUSGANG 1
Bit 1 Status EINGANG 2 Bit 1 Status AUSGANG 2
Bit 2 Status EINGANG 3 Bit 2 Status AUSGANG 3
Bit 3 Bit 3 Status AUSGANG 4
Bit 4 Bit 4 Status AUSGANG 5
Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6
Bit7 Bit 7

Bit = 1: Eingang hoch; Bit = 0: Eingang niedrig
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STEUERUNG DER DIGITAL-AUSGANGE

Fir die Steuerung der im Modus eingestellten Ausgange PLL (siehe Abschnitt
KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE)

Bit 0 Status AUSGANG 1 Bit 8

Bit 1 Status AUSGANG 2 Bit 9

Bit 2 Status AUSGANG 3 Bit 10

Bit 3 Status AUSGANG 4 Bit 11

Bit 4 Status AUSGANG 5 Bit 12

Bit 5 Bit 13

Bit 6 Bit 14

Bit 7 Bit 15 Leistung Ausgange

Bit = 1: Ausgang geschlossen; Bit = 0: Ausgang offen

Wird das Bit 15 lber die SPS auf 1 eingestellt, Gbernimmt der Master die
Steuerung aller Ausgange, gleichgiiltig auf welchen Modus diese eingestellt sind.

STATUS REGISTER

Bit 0 Fehler Wagezelle

Bit 1 Defekt des A/D-Wandlers

Bit 2 Hochstgewicht um 9 Zahlerschritte Uberschritten
Bit 3 Bruttogewicht héher als 110% des Vollausschlags
Bit 4 Bruttogewicht Gber 999999 oder unter -999999
Bit 5 Nettogewicht tGber 999999 oder unter -999999
Bit 6

Bit 7 Negatives Vorzeichen Bruttogewicht

Bit 8 Negatives Vorzeichen Nettogewicht

Bit 9 Negatives Vorzeichen Spitzen-Gewicht

Bit 10 Anzeige in Netto

Bit 11 Stabilitat Gewicht

Bit 12 Gewicht innerhalb +¥4 Zahlerschritt um NULL
Bit 13

Bit 14

Bit 15
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5.4 MOGLICHE BEFEHLE ZUR UBERMITTLUNG AN DAS COMMAND REGISTER

0 Kein Befehl 1
Aktivieren der

6 7 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Netto-Anzeige)
Deaktivieren der

8 HALBAUTOMATISCHE NULL 9 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Brutto-Anzeige)

20 21 Tastatur Sperre

22 Tastatur und Display Freigabe 23 Tastatur und Display Sperre

86 87** | Lesevorgang festgelegte Tara

88** Schreibvorgang festgelegte Tara | 89

90** Lesevorgang Setpoint 1 91** | Lesevorgang Setpoint 2

92** Lesevorgang Setpoint 3 93** | Schreibvorgang Setpoint 1

94** Schreibvorgang Setpoint 2 95 | Schreibvorgang Setpoint 3

98 99 Abspeicherung der Daten in EEPROM

100 NULLSTELLUNG DER TARA fur 101 Erste Eichgewicht fur Kalibrierung

Kalibrierung speichern

102** | Lesevorgang Eichgewicht 103** | Schreibvorgang Eichgewicht

104 Léscht die reelle Kalibrierung 106 Eichgewicht fir Kalibrierung anfligen

130 Aktivierung der festgelegten Tara

**) Das Gerat verfiigt Uber zwei Austauschregister (eines zum Lesen und eines zum Schreiben),
die zusammen mit dem Command Register fur den Zugriff auf diese Werte genutzt werden.
Dabei ist folgendermalen vorzugehen:

- AUSLESUNG: an das Command Register den Auslesebefehl der gewlinschten Daten
Ubermitteln (Bsp.: 90 fur ,Lesevorgang Setpoint1*) und Inhalt des Austauschregisters
auslesen.

- AUFZEICHNUNG: den Wert, der im ,Austauschregister” eingestellt werden soll, schreiben
und den Schreibbefehl im gewlinschten Wert an das Command Register tGbertragen (Bsp.:
93: fur ,Schreibvorgang setpoint 1%).

Sollte es erforderlich sein, den gleichen Befehl zwei Mal hintereinander
auszufiihren, wird der Befehl 0 zwischen dem ersten und dem zweiten Befehl
eingegeben.

Lesevorgang/Aufzeichnung der Setpoints
Setpoints sind Gewichtswerte, die als positive ganze Zahlen, einschlieRlich Dezimalstellen,
jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben werden.

Die Setpoints werden im RAM-Speicher gespeichert und gehen bei der

Ausschaltung des Instrumentes verloren; fir die dauerhafte Speicherung im
EEPROM und damit fir die Erhaltung bei Neueinschaltung, muss der Befehl 99

.Daten in EEPROM speichern” an das Command Register tUbermittelt werden.
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5.4.1 BEFEHLE FUR REELLE KALIBRIERUNG (MIT EICHGEWICHT)

- Das System entladen und den angezeigten Gewichtswert mit dem Befehl 100
-NULLSTELLUNG DER TARA fir Kalibrierung” des Command Register auf Null stellen.

- Ein Eichgewicht auf das System laden, dessen Wert in das Austauschregister schreiben
und den Befehl 103 ,Schreibvorgang Eichgewicht* an das Command Register Ubermittelt
wird;

- Um den Wert im Speicher zu sichern, den Befehl 101 “Eichgewicht fur Kalibrierung
speichern” an das Command Register Ubermitteln.

- Um einen Eichgewichtswert im Speicher anzufiigen und die vorher gespeicherten Werte
zu behalten, den Befehl 106 “Eichgewicht fur Kalibrierung anfiigen” an das Command
Register Gbermitteln.

- Man kann bis 8 verschiedene Probengewichte speichern, um eine auf mehrere Punkte
Linearisierung durchzufiihren.

o Das gleiche Eichgewicht kann nur einmal pro Kalibrierung gespeichert werden.
@ Null-Eichgewichtswerte kdnnen nicht gespeichert werden.

Wird der Vorgang erfolgreich abgeschlossen, gibt der Befehl 102 “Lesevorgang Eichgewicht”
einen Wert von Null an.

Um die reelle Kaliebrierung zu 16schen und wieder zur teoretischen Kalibrierung zu kehren,
senden der Befehl 104 zum Command Register. Die Nullstellung der Tara wird nicht geldscht.

Um ein Eichgewicht mit negativen Wert korrekt einzustellen, muss man der Inhalt des
Austauschregisters als eine 32-Bit-Zahl mit Zeichen erachten. Wenn das
Entwicklungssystem keine Zahlen mit Zeichen betreibt, die Werte in Zweierkomplement
einflgen.

Zum Beispiel: um das Eichgewicht um -56 kg einzustellen, die Werte der Tabelle
in das Austauschregister einfligen.

WERT
REGISTER HEXADEZIMALER | DEZIMALER
Austausch-Register OxFFFF FFC8 -56
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6 DEVICENET
6.1 TECHNISCHE MERKMALE UND ANSCHLUSSE
Baudrate [kb/s] 125, 250, 500
Adressen 1+63
AUS .o Status Stopped
Angaben der Status-LED blinkend (schnell)................. Status Operational
(rot) blinkend (langsam)............... Status Pre-Operational
=] TP UPPPPTPPPIR Status Bootup
10 CANYV -
T CAN L
Legende der Klemmen 12 CAN SHLD
13 CANH
T4 e CANV +

Es ist notwendig, an den beiden Geraten die Abschlusswiderstdnde an den Enden des
Netzwerks durch schlielen des Jumpers zu aktivieren.

Das Instrument ist mit einem DeviceNet-Port ausgestattet, mit dem das Gewicht und die
wichtigsten Parameter mit einem Master DeviceNet ausgetauscht werden kénnen.

6.2 KONFIGURATION PRO INSTRUMENT

+ [ — dEunEE

- Rddr (Default: 1): die Adresse des Instrumentes auf dem DeviceNet Netzwerk einstellen

- bRUd (Default: 125 kb/s): die Baudrate des Instruments auf dem DeviceNet Netzwerk
einstellen

- SURP(Default:nD): ermdglicht die Anwahl des Lese-/Schreibvorgangs der Bytes im Modus
LITTLE-ENDIAN oder BIG-ENDIAN

- 4E5: BIG ENDIAN
- n0: LITTLE ENDIAN

Um die Anderungen wirksam zu machen, @ dricken bis das Display dEUREE
anzeigt.
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6.3 KONFIGURATION FUR PC/SPS

Ver.1.16

Das Instrument arbeitet als Slave in einem DeviceNet Netzwerk.
Die Datei eds im Anhang an das Instrument in das Entwicklungssystem des DeviceNet Master laden.

Ausgetauschte Daten des Instruments sind:

Daten im Ausgang aus dem Instrument
(Lesevorgang)

Adressen

Bruttogewicht [4 Bytes]

0x0000-0x0003

Nettogewicht [4 Bytes]

0x0004-0x0007

Austausch-Register [4 Bytes]

0x0008-0x000B

Status Register [2 Bytes]

0x000C-0x000D

(Aufzeichnung)

Status der Digital-Eingange [1 Byte] 0x000E
Status der Digital-Ausgange [1 Byte] 0x000F
Eingangsdaten an das Instrument Adressen

Command Register [2 Bytes]

0x0000-0x0001

Steuerung der Digital-Ausgange [2 Bytes]

0x0002-0x0003

Austausch-Register [4 Bytes]

0x0004-0x0007

BRUTTOGEWICHT, NETTOGEWICHT: Die Gewichtswerte werden mit positiven ganzen
Zahlen einschlieBlich der Dezimalstellen, jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben. Dem
“Status Register” kdnnen sowohl Informationen zum Vorzeichen wie eventuelle Gewichtsfehler

entnommen werden.

STATUS DIGITAL-EINGANGE

Bit 0 Status EINGANG 1
Bit 1 Status EINGANG 2
Bit 2
Bit 3
Bit 4
Bit 5
Bit 6
Bit 7
Bit = 1: Eingang hoch; Bit = 0: Eingang niedrig

STATUS DIGITAL-AUSGANGE

Bit 0

Status AUSGANG 1

Bit 1

Status AUSGANG 2

Bit 2

Status AUSGANG 3

Bit 3

Bit 4

Bit 5

Bit 6

Bit 7
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STEUERUNG DER DIGITAL-AUSGANGE

FUr die Steuerung der im Modus eingestellten Ausgénge PLL
(siehe Abschnitt KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE)

Bit 0 Status AUSGANG 1 Bit 8

Bit 1 Status AUSGANG 2 Bit 9

Bit 2 Status AUSGANG 3 Bit 10

Bit 3 Bit 11

Bit 4 Bit 12

Bit 5 Bit 13

Bit 6 Bit 14

Bit 7 Bit 15 Leistung Ausgéange

Bit = 1: Ausgang geschlossen; Bit = 0: Ausgang offen

Wird das Bit 15 lber die SPS auf 1 eingestellt, Gbernimmt der Master die
Steuerung aller Ausgange, gleichgiiltig auf welchen Modus diese eingestellt sind.

STATUS REGISTER

Bit 0 Fehler Wagezelle

Bit 1 Defekt des A/D-Wandlers

Bit 2 Hochstgewicht um 9 Zahlerschritte Gberschritten
Bit 3 Bruttogewicht héher als 110% des Vollausschlags
Bit 4 Bruttogewicht Gber 999999 oder unter -999999
Bit 5 Nettogewicht Gber 999999 oder unter -999999
Bit 6

Bit 7 Negatives Vorzeichen Bruttogewicht

Bit 8 Negatives Vorzeichen Nettogewicht

Bit 9 Negatives Vorzeichen Spitzen-Gewicht

Bit 10 Anzeige in Netto

Bit 11 Stabilitdt Gewicht

Bit 12 Gewicht innerhalb +%4 Zahlerschritt um NULL
Bit 13

Bit 14

Bit 15
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6.4 MOGLICHE BEFEHLE ZUR UBERMITTLUNG AN DAS COMMAND REGISTER

0 Kein Befehl 1
Aktivieren der

6 7 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Netto-Anzeige)
Deaktivieren der

8 HALBAUTOMATISCHE NULL 9 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Brutto-Anzeige)

20 21 Tastatur Sperre

22 Tastatur und Display Freigabe 23 Tastatur und Display Sperre

86 87** | Lesevorgang festgelegte Tara

88** Schreibvorgang festgelegte Tara | 89

90** Lesevorgang Setpoint 1 91** | Lesevorgang Setpoint 2

92** Lesevorgang Setpoint 3 93** | Schreibvorgang Setpoint 1

94** Schreibvorgang Setpoint 2 95* | Schreibvorgang Setpoint 3
Abspeicherung der Daten in

98 99 EEPROM

100 NULLSTELLUNG DER TARA fiir 101 Erste Eichgewicht fiir Kalibrierung

Kalibrierung speichern

102** | Lesevorgang Eichgewicht 103** | Schreibvorgang Eichgewicht

104 | Léscht die reelle Kalibrierung 106 | Eichgewicht flr Kalibrierung
anfiigen

130 Aktivierung der festgelegten Tara

**) Das Gerat verfiigt Uber zwei Austauschregister (eines zum Lesen und eines zum Schreiben),
die zusammen mit dem Command Register fur den Zugriff auf diese Werte genutzt werden.
Dabei ist folgendermalen vorzugehen:

- AUSLESUNG: an das Command Register den Auslesebefehl der gewlinschten Daten
Ubermitteln (Bsp.: 90 fur ,Lesevorgang Setpoint1*) und Inhalt des Austauschregisters
auslesen.

- AUFZEICHNUNG: den Wert, der im ,Austauschregister” eingestellt werden soll, schreiben
und den Schreibbefehl im gewlinschten Wert an das Command Register Gibertragen (Bsp.:
93 fiir ,Schreibvorgang Setpoint 17).

Sollte es erforderlich sein, den gleichen Befehl zwei Mal hintereinander
auszufihren, wird der Befehl 0 zwischen dem ersten und dem zweiten Befehl
eingegeben.

Lesevorgang/Aufzeichnung der Setpoints
Setpoints sind Gewichtswerte, die als positive ganze Zahlen, einschlieRlich Dezimalstellen,
jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben werden.

Die Setpoints werden im RAM-Speicher gespeichert und gehen bei der
Ausschaltung des Instrumentes verloren; flr die dauerhafte Speicherung im
EEPROM und damit fur die Erhaltung bei Neueinschaltung, muss der Befehl 99
.Daten in EEPROM speichern” an das Command Register tUbermittelt werden.
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6.4.1 BEFEHLE FUR REELLE KALIBRIERUNG (MIT EICHGEWICHT)

- Das System entladen und den angezeigten Gewichtswert mit dem Befehl 100
-NULLSTELLUNG DER TARA fir Kalibrierung” des Command Register auf Null stellen.

- Ein Eichgewicht auf das System laden, dessen Wert in das Austauschregister schreiben
und den Befehl 103 ,Schreibvorgang Eichgewicht® an das Command Register Ubermittelt
wird;

- Um den Wert im Speicher zu sichern, den Befehl 101 “Eichgewicht fur Kalibrierung
speichern” an das Command Register Ubermitteln.

- Um einen Eichgewichtswert im Speicher anzufiigen und die vorher gespeicherten Werte
zu behalten, den Befehl 106 “Eichgewicht fur Kalibrierung anfiigen” an das Command
Register Gbermitteln.

- Man kann bis 8 verschiedene Probengewichte speichern, um eine auf mehrere Punkte
Linearisierung durchzufiihren.

o Das gleiche Eichgewicht kann nur einmal pro Kalibrierung gespeichert werden.
@ Null-Eichgewichtswerte kdnnen nicht gespeichert werden.

Wird der Vorgang erfolgreich abgeschlossen, gibt der Befehl 102 “Lesevorgang Eichgewicht”
einen Wert von Null an.

Um die reelle Kaliebrierung zu l6schen und wieder zur teoretischen Kalibrierung zu kehren,
senden der Befehl 104 zum Command Register. Die Nullstellung der Tara wird nicht geldscht.

Um ein Eichgewicht mit negativen Wert korrekt einzustellen, muss man der Inhalt des
Austauschregisters als eine 32-Bit-Zahl mit Zeichen erachten. Wenn das
Entwicklungssystem keine Zahlen mit Zeichen betreibt, die Werte in Zweierkomplement
einflgen.

Zum Beispiel: um das Eichgewicht um -56 kg einzustellen, die Werte der Tabelle
in das Austauschregister einfligen.

WERT
REGISTER HEXADEZIMALER | DEZIMALER
Austausch-Register OxFFFF FFC8 -56
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7 ETHERNET TCP/IP

7.1 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

| Port | RJ45 10Base-T oder 100Base-TX (Selbsterfassung)
= U S Ethernet Verbindung abwesend
Anzeige der LED-Verbindung | gelb...........ccoooiiiiiiiiinnnns 10 Mb/s
Lo 8 T 100 Mb/s
AUS ...t Ethernet Aktivitadt abwesend
Anzeige der LED-Aktivitat [o =1 o Halbduplex
GrUN. e Full Duplex

Das Instrument ist mit einem Ethernet-TCP/IP-Port ausgestattet, mit dem das Gewicht und die
wichtigsten Parameter in einem Ethernet-Netzwerk, z.B. mit einem PC, ausgetauscht werden
kdnnen.

7.2 KONFIGURATION PRO INSTRUMENT

+ \X‘ — EEHNEE

- I PARddr (Default: 10.2.0.170): Einstellung der IP-Adresse des Instruments
- SUbnEE (Default: 255.255.255.0): Einstellung der Subnet Mask des Instruments
- LREURY (Default: 0.0.0.0): Einstellung der Gateway-Adresse des Ethernet-Netzwerks

Bei der Ausschaltung und dem Wiederziinden des Instrumentes werden die Anderungen
wirksam.

- NOdE: Auswahl des Dateniibertragungsprotokolls

- nOnE: Ausschaltung aller Ubertragungsarten

- TNodbls: Protokoll MODBUS-RTU; Adresse: 1 (Default)

- R5CH!: Zweiwege-Protokoll ASCII; Adresse: 1
- NOdued
- NOd td

- [Dnt! n: Protokoll der Datenstromibertragung des Gewichts mit einstellbarer
UbertragungsfrequenzHE~EZ (von 10 bis 300).
- NOd t
- NOd td

- r! P: Protokoll der Datenstromiibertragung des Gewichts mit Fernanzeigen der Serie
RIP5/20/60, RIP50SHA, RIPLED. Auf der Fernanzeige wird das Netto- oder Brutto-
Gewicht je nach Einstellung angezeigt

- Hdri P: Protokoll der Datenstromibertragung des Gewichts mit Fernanzeigen der Serie
RIP6100, RIP675, RIP6125C. Auf der Fernanzeige wird das Netto- oder Brutto-
Gewicht je nach Einstellung angezeigt
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- Hdr! Pn: Protokoll Datenstromiibertragung des Gewichts an Fernanzeigen der Serie
RIP6100, RIP675, RIP6125C, wenn die Fernanzeige auf Bruttogewicht eingestellt ist:
- Zeigt das Instrument das Bruttogewicht an, erscheint auf der Fernanzeige das
Bruttogewicht
- zeigt das Instrument das Nettogewicht an, erscheinen auf der Fernanzeige
abwechselnd das Nettogewicht und die Angabe nEE
- UEbS5ru: siehe Abschnitt WEBSITE

- HErt2: Maximale Sendefrequenz (10 — 20 — 30 -40 - 50 - 60 — 70 — 80 — 100 —
200 - 300; Default: 10); diese ist einzustellen, wenn das Ubertragungsprotokoll
ausgewahlt wird £0nk! n
Maximal einstellbare Frequenz (HErE2):

- 20 Hz mit Mindest-Baudrate 2400 Baud
- 40 Hz mit Mindest-Baudrate 4800 Baud
- 80 Hz mit Mindest-Baudrate 9600 Baud
- 100 Hz mit Mindest-Baudrate 19200 Baud
- 200 Hz mit Mindest-Baudrate 38400 Baud
- 300 Hz mit Mindest-Baudrate 38400 Baud

- dELRY: Verzégerungswert in Millisekunden, die das Instrument vor der Ubertragung

der Antwort verstreichen lasst (von 0 bis 200 ms; Default: 0)
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7.3 KONFIGURATION FUR PC

Ein PC kann Uber einen virtuellen seriellen Port und Ethernet TCP/IP mit dem Instrument
verbunden werden.

Um den virtuellen Port COM zu installieren, den mitgelieferten CPR Manager verwenden: Die
Datei CPR.exe auf der CD &ffnen, einen seriellen Port hinzufiigen, die IP-Adresse (host) und
den Port TCP (10001) einstellen und speichern.

4% CPR Manager 4.3.0.1

9=

File  ComPort  Device Tools  Help
T addiremove ] o E] Refresh - Search For Devices @Exclude
Com Parts Hids: gt .EDT_ _5_:I_'est.s'
= 2 All Com Poits [5) am
-3 Com1-5
g 3 window's Port Name: Lantronix CPR Part [CORMS)
g “om 2 ‘Window's Device Mame:  \Device\CprDevice5 Comn Status: Clozed
g E ‘window's Service Mame:  CpiDrr Metwork Status:  Disconnected
g CDI'I.'I 5 Reset to Defaults Cancel Edits
Buffer “wiitez [ Keep checked for better write performance | :r_? (‘L_i Connection Timeout [in seconds)
[] Server Reconnect Timeout Recannect ED % | Recannect Limit (0 = farever)
[] Mo Met Claze
[] Listen Mode TCF Port | | Add To Firewall
[[] TCP Keeptlive [__:__‘ F.eepblive Time [meec) !__ ____[ Keepdlive Interval [msec)
[JRFC2217  DTR (Ink
[TruPort]
Host UAH-NﬁGiIH;le_HEl ?s on the Dl;lel side of a router or a
firewall, then UDP ports 30718, 43282 and 43283 may need to be
1 19280138 added to the firewall’s exclusion list. You may experience trouble
2 opening this com poit if these UDP ports are not excluded.
3 Also, some legacy device servers respond on UDP port 43283. 11
4 you are unable to connect to a device server, one possible
5 cause is the Firewall on this machine is blocking this port. Press
the ‘Add Bx Port' button to add this port to the Firewall. If the
[ button caption reads '‘Bemove Rx Port' then the port has already
7 been added and can be removed by pressing this button.
8 Add A= Port The Firewall iz turned ON
< | =)= =
Device List Collapse E_IF
< | 3

Den gerade erstellten, virtuellen Port COM verwenden, um mit dem Instrument Uber das
daflr gewahlte Protokoll zu kommunizieren.

Alternativ dazu kann man sich mittels eines Socket mit dem Instrument (Bsp.: Winsock) am
Port 10001 verbinden.

Seite 35 von 81



Dateniibertragungsprotokolle WTB Ver.1.16

7.4 DIAGNOSTIK

Um die Ethernet-Konfiguration des Instruments zu prifen, kann die Software Lantronix
Devicelnstaller auf einen PC mit Betriebssystem Microsoft Windows installiert werden (die
Datei DEVINST.exe aus der CD 6ffnen). Den PC dber LAN mit dem Instrument verbinden
(Punkt-zu-Punkt oder tber einen Hub/Switch), die Anwendungssoftware ausfihren und auf
Search klicken:

& Lantronix Devicelnstaller 4.3.0.5

File  Edit Wew Device Tools Help
I) Search @ Exclude @. Assign IP @ Upgrade
= Lantronix Devices - 0 device(s) | Device Detalls | \weh Configuration | Telnet Configuration
-~ Reload Details |I
Froperty Walue
M ame
DHCP Device Mame
Group
Commerits
Device Family HPart
Type #Port-03/04
D badal
Hardware Address 00-20-44-E4-FF-41
Firrnware Wersion E7
Extended Firrmnware Version E.7.01
Online Statuz Online
IP &ddress 192.8.0.138
IP Address waz Obtained Statically
Subnet Mazk 255.255.255.0
Gateway 0000
Mumber of COB partitions supported E
Mumber of Ports 1
TCP Keepalive 45 I
Telnet Supported True
Telnet Port 9393
‘wieb Port a0
M aximum Baud R ate Supported 921600
Firmweare Upgradable True
Supportz Configurable Fins True
Supportz Email Triggers True
Supportz AES Data Stream False
Supports 485 True
Supportz 921K Baud Rate True
Supports HTTF Server True
Supportz HTTP Setup True
Supports 230K, Baud Rate True
Supportz GPID True
Iﬂ- Ready
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Das gefundene Gerat wahlen und auf Tab Telnet Configuration klicken, auf Connect
klicken und auf der Tastatur Enter driicken.

| antronix Devicelnstaller 4.3.0.5

File Edit “iew Device Tools Help
,)Searth @Exc\ude gAssignIP gUpgrade
= B Lantronix Devices - 0 device(s) | | Device Detais | Wb Configuration | Telnet Configuration |
= gfg Cormessione allarete locale [LAN) (19280 [T . — .. = il |
=5 %Port IIP Address: 192.8.0.135 Fork; 9939 e‘;Dlchnnect & Clear 1
= XPort-03/04 Mateh: 00,00 el
¥ 19280136 Trigger inputl: X I
Trigger inputz: X
Trigger input3: X
Nessage :
Prioricw: L
Hin. notification interwval: 1 s
Re-notification interval @ O =
- Trigger 2
Serial trigger input: disabled
Channel: 1
Match: 00,00
Trigger inputl: X
Trigger inputz: X
Trigger input3: X
Hessage :
Prioritcy: L
Hin. notification interwval: 1 s
Re-notification interval @ O =
- Trigger 3
Serial trigger input: disabled
Channel: 1
Match: 00,00
Trigger inputl: X
Trigger input2: X
Trigger input3: X
Nessage @
Prioritcy: L
Hin. notification interval: 1 =
Re-notification interval @ O =
Change Setup:
0 Server
1 Channel 1
3 E-mail
5 Expert
6 Securicy
7 Defaults
8 Exit without save
| 9 Zave and exit Your choice 7 -1
] | || i |
A Ready

Auf 0 driicken, um die Einstellungen des Servers zu andern: Nur die 4 Felder der IP-Adresse
andern und die anderen Parameter mit Enter bestatigen. Eine dauerhafte IP-Adresse
einstellen.
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7.5 WEBSITE

Die Funktionsweise UEb5ru (vom Menl EEHnEE) einstellen und das Instrument neu starten,
damit die Anderungen effektiv werden. Den Webbrowser 6ffnen und die Adresse des zu
Uberwachenden Instruments markieren, es 6ffnet sich folgende Seite:

Username
Password

l

Login I Support I

Den Benutzernamen “XXXXXX” und das mit dem Instrument gelieferte Passwort in die
entsprechenden Felder eingeben, dann auf Login driicken, um die Statusseite zu 6ffnen:

Status | Settings | Support [Refresh] [Logout]

Stab

crossweight  2761.4kg =~ %@

SetPoint 1 100.0 kg
SetPoint 2 200.5 kg
Net weight 27614 kg SetPoint 3 300.0 kg
SetPoint 4 400.0 kg
SetPoint 5 450.5 kg
Semiautomnatic tare I Semiautomatic zero | Gross display I EEPROM Save ]

Keypad lock | Keypad/Display lock | Keypad/Display unlock | Reset I

Bei falscher Einstellung der Parameter erscheint die Meldung “INSTRUMENT
DATA READING ERROR”.
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Die Statusseite des Instruments zeigt das erfasste Brutto- und Nettogewicht, die
eingestellten Setpoint-Werte und ermdglicht das Erteilen der wichtigsten Befehle (Tara,
Nullstellung, Speicherung in E2PROM, usw.); au3erdem wird der Status des Instruments
einschlief3lich moéglicher Abweichungen angezeigt:

ErCell. ............ Fehler an der Zelle

ErAD. ... Fehler am Wandler des Instruments

>9div. ............. Gewicht (iberschreitet um 9 Zahlerschritte den Hochstwert
>110%........... Gewicht Uberschreitet Vollausschlag um 110 %
GrOver ............ Bruttogewicht (ber 999999

NetOver.......... Nettogewicht Giber 999999

Net......... Das Instrument zeigt Nettogewicht an

Stab.......... Gewicht ist stabil

ZERO ............... Gewicht liegt bei Null

Das Instrument liest die Dezimalzahlen und die MafReinheit; wenn die Ausgange im SPS-
Modus eingerichtet sind, auf die jeweiligen Symbole klicken, um den Status von Remote aus
zu kontrollieren.

Auf Einstellungen klicken, um die Konfigurationsseite des Instruments zu 6ffnen:

Status | Settings | Support [Refresh] [Logout]

Language [English =] Auto refresh [6 =] sec.
SetPoint 1 | 100 .]l] kg
SetPoint 2 I 200 .15 kg
SetPoint 3 I 300 .]IJ kg
SetPoint 4 | 400 .Il] kg
SetPoint 5 I 450 .]5 kg
SAVE SETTNGS |

Auf der Konfigurationsseite ist Folgendes méglich:

die Sprache und die Dauer der Aktualisierung der Seite kann festgelegt werden: mit
EINSTELLUNGEN SPEICHERN werden die Daten im Instrument gespeichert und werden fir
spatere Zugriffe genutzt;

o Setpoint einstellen: mit EINSTELLUNG SPEICHERN werden die neuen Werte an
das Instrument Gbermittelt und aktiviert, jedoch gehen diese bei einem Neustart oder
bei Ausschaltung des Instruments verloren; um die Werte des Setpoints dauerhaft zu
speichern Speicherung in E2PROMauf der Statusseite driicken.
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8 ETHERNET/IP

8.1 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

| Port | 2x RJ45 10Base-T oder 100Base-TX (Selbsterfassung) |
Angaben der .

. AUS .o Ethernet Verbindung abwesend
éerﬂ?:? dungsLED AN i Ethernet Verbindung anwesend
Angaben der o

A AUS e Ethernet Aktivitat abwesend
AktivitatsLED DIiNKENG......ooorr oo oo Ethernet Aktivitét anwesend
(orange)

Angaben der Status-LED | blinkend (schnell) ................. Bus OK
(rot) blinkend (langsam)............... Bus falsch

Das Instrument ist mit einem doppelten Ethernet/IP-Port ausgestattet, mit dem das Gewicht
und die wichtigsten Parameter mit einem Ethernet/IP Scanner ausgetauscht werden kénnen.

8.2 KONFIGURATION PRO INSTRUMENT

+ [ — EEHAEE

- SYUAP(Default:nd): ermdglicht die Anwahl des Lese-/Schreibvorgangs der Bytes im Modus
LITTLE-ENDIAN oder BIG-ENDIAN

- YES: BIG ENDIAN
- nb0: LITTLE ENDIAN
- ! PRddr (Default: 10.2.0.170): Einstellung der IP-Adresse des Instruments
- SUbnEEk (Default: 255.255.255.0): Einstellung der Subnet Mask des Instruments
- [LREURY (Default: 0.0.0.0): Einstellung der Gateway-Adresse des Ethernet-Netzwerks

Q Um die Anderungen wirksam zu machen, iX’ dricken bis das Display EEHnEE

anzeigt.
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8.3 KONFIGURATION FUR PC/SPS

Das Instrument arbeitet wie ein Adapter in einem Ethernet/IP Netzwerk.
Eine der folgenden Arten von Kommunikation benutzen.

KLASSE-1 VERBINDUNG (implizite Nachrichten)

Um die Kommunikation mit dem Instrument zu konfigurieren, folgen eine der folgenden

Vorgehensweise:

- das dem Instrument beigefligte EDS File in dem Entwicklungssystem des Scanners
Ethernet/IP laden (siehe Tabelle ,32-BIT RUN/IDLE HEADER®, um die Outputdaten
des Instrumentes anzuschlief3en);

- Ein generisches Ethernet/IP Modul verwenden: konfigurieren es durch die Parameter
der Tabelle ,Parameter fir die Kommunikation der Klasse 1“ und wahlen das in Echtzeit
Ubernahmeformat vom Instrument bis zum Scanner (Target to Originator — T20)
zwischen “32-BIT RUN/IDLE HEADER” und “PURE DATA” (siehe die entsprechenden
Tabellen, um die Outputdaten des Instrumentes anzuschlief3en).

Parameter fiir die Kommunikation der Klasse 1

Size [Byte] Size [Byte]

Assembly Assembly Instance 32-bit run/idle header Pure data
Input 101 18 22
Output 100 8 8
Configuration 128 0 0

KLASSE-3 VERBINDUNG (explizite Nachrichten)

Die zu SPS zu sendenden Systemanforderung manuell bilden bei Verwendung der
Parameter der Tabelle “Manuelle Einstellungen fiir die Kommunikation” (siehe Tabelle
“PURE DATA”, um die Outputdaten des Instrumentes anzuschlief3en).

Manuelle Einstellungen fiir die Kommunikation

Bereich Read Write
Service 0x0E 0x10
Class 0x04 0x04
Instance 0x65 0x64
Attribute 0x03 0x03
Data NO Array der Byte zum Aufzeichnen
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Ausgetauschte Daten des Instruments sind:

32-BIT RUN/IDLE HEADER

Ver.1.16

PURE DATA

Daten im Ausgang Daten im Ausgang aus Adressen
aus dem Instrument Adressen dem Instrument input
(Lesevorgang) input assembly (Lesevorgang) assembly
Ethernet/IP Header*
[4 byte] 0x0000-0x0003

Bruttogewicht [4 Bytes]

0x0000-0x0003

Bruttogewicht [4 Bytes]

0x0004-0x0007

Nettogewicht [4 Bytes]

0x0004-0x0007

Nettogewicht [4 Bytes]

0x0008-0x000B

Austausch-Register
[4 Bytes]

0x0008-0x000B

Austausch-Register
[4 Bytes]

0x000C-0x000F

Status Register

0x000C-0x000D

Status Register [2 Bytes]

0x0010-0x0011

[2 Bytes]

Status der Digital- I I

Eingénge OX000E-0x000F | | Status der Digital-Eingange | 412.0x0013
[2 Bytes]

[2 Bytes]

Status der Digital- Status der Digital-

Ausgéange 0x0010-0x0011 Ausgénge 0x0014-0x0015

[2 Bytes] [2 Bytes]

* Register die vom Scanner ETHERNET/IP fur die Verwaltung der Kommunikation verwendet

werden.

Eingangsdaten an das Instrument (Aufzeichnung)

Adressen — output assembly

Command Register [2 Bytes]

0x0000-0x0001

Steuerung der Digital-Ausgange [2 Bytes]

0x0002-0x0003

Austausch-Register [4 Bytes]

0x0004-0x0007

BRUTTOGEWICHT, NETTOGEWICHT: Die Gewichtswerte werden mit positiven ganzen
Zahlen einschlieBlich der Dezimalstellen, jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben. Dem
“Status Register” kdnnen sowohl Informationen zum Vorzeichen wie eventuelle Gewichtsfehler

entnommen werden.

STATUS DIGITAL-EINGANGE

STATUS DIGITAL-AUSGANGE

Bit 0 Status EINGANG 1 Bit 0 Status AUSGANG 1
Bit 1 Status EINGANG 2 Bit 1 Status AUSGANG 2
Bit 2 Bit 2 Status AUSGANG 3
Bit 3 Bit 3
Bit 4 Bit 4
Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6
Bit 7 Bit 7

Bit = 1: Eingang hoch; Bit = 0: Eingang niedrig
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STEUERUNG DER DIGITAL-AUSGANGE

Fir die Steuerung der im Modus eingestellten Ausgange PLL (siehe Abschnitt
KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE)

Bit 0 Status AUSGANG 1 Bit 8

Bit 1 Status AUSGANG 2 Bit 9

Bit 2 Status AUSGANG 3 Bit 10

Bit 3 Status AUSGANG 4 Bit 11

Bit 4 Status AUSGANG 5 Bit 12

Bit 5 Bit 13

Bit 6 Bit 14

Bit 7 Bit 15 Leistung Ausgange

Bit = 1: Ausgang geschlossen; Bit = 0: Ausgang offen

Wird das Bit 15 Uber die SPS auf 1 eingestellt, Gbernimmt der Ethernet/IP Scanner

die Steuerung aller Ausgéange, gleichgultig auf welchen Modus diese eingestellt
sind.

STATUS REGISTER

Bit 0 Fehler Wagezelle

Bit 1 Defekt des A/D-Wandlers

Bit 2 Hochstgewicht um 9 Zahlerschritte Gberschritten
Bit 3 Bruttogewicht héher als 110% des Vollausschlags
Bit 4 Bruttogewicht Gber 999999 oder unter -999999
Bit 5 Nettogewicht tGber 999999 oder unter -999999
Bit 6

Bit 7 Negatives Vorzeichen Bruttogewicht

Bit 8 Negatives Vorzeichen Nettogewicht

Bit 9 Negatives Vorzeichen Spitzen-Gewicht

Bit 10 Anzeige in Netto

Bit 11 Stabilitat Gewicht

Bit 12 Gewicht innerhalb +¥4 Zahlerschritt um NULL
Bit 13

Bit 14

Bit 15
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8.4 MOGLICHE BEFEHLE ZUR UBERMITTLUNG AN DAS COMMAND REGISTER

0 Kein Befehl 1
Aktivieren der

6 7 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Netto-Anzeige)
Deaktivieren der

8 HALBAUTOMATISCHE NULL 9 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Brutto-Anzeige)

20 21 Tastatur Sperre

22 Tastatur und Display Freigabe 23 Tastatur und Display Sperre

86 87** | Lesevorgang festgelegte Tara

88** Schreibvorgang festgelegte Tara | 89

90** Lesevorgang Setpoint 1 91** | Lesevorgang Setpoint 2

92** Lesevorgang Setpoint 3 93** | Schreibvorgang Setpoint 1

94** Schreibvorgang Setpoint 2 95** | Schreibvorgang Setpoint 3
Abspeicherung der Daten in

9% % EEPROM

100 NULLSTELLUNG DER TARA 101 Erst_e Eichgewicht fiir Kalibrierung

fur Kalibrierung speichern

102** | Lesevorgang Eichgewicht 103** | Schreibvorgang Eichgewicht

104 Loscht die reelle Kalibrierung 106 Eichgewicht fur Kalibrierung anfligen

130 Aktivierung der festgelegten 131

Tara

**) Das Gerat verfugt Uber zwei Austauschregister (eines zum Lesen und eines zum Schreiben),
die zusammen mit dem Command Register fur den Zugriff auf diese Werte genutzt werden.
Dabei ist folgendermalen vorzugehen:

- AUSLESUNG: an das Command Register den Auslesebefehl der gewlinschten Daten
Ubermitteln (Bsp.: 90 fur ,Lesevorgang Setpoint1“) und Inhalt des Austauschregisters
auslesen.

- AUFZEICHNUNG: den Wert, der im ,Austauschregister” eingestellt werden soll, schreiben
und den Schreibbefehl im gewlinschten Wert an das Command Register Gibertragen (Bsp.:
93 fiir ,Schreibvorgang Setpoint 17).

Sollte es erforderlich sein, den gleichen Befehl zwei Mal hintereinander
auszufiihren, wird der Befehl 0 zwischen dem ersten und dem zweiten Befehl
eingegeben.

Lesevorgang/Aufzeichnung der Setpoints
Setpoints sind Gewichtswerte, die als positive ganze Zahlen, einschlieRlich Dezimalstellen,
jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben werden.

Die Setpoints werden im RAM-Speicher gespeichert und gehen bei der

Ausschaltung des Instrumentes verloren; fir die dauerhafte Speicherung im
EEPROM und damit fir die Erhaltung bei Neueinschaltung, muss der Befehl 99

,Daten in EEPROM speichern” an das Command Register tUbermittelt werden.
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Festgelegte Tara

Uber den Befehl 88 ,Schreibvorgang festgelegte Tara” den Wert der festgelegten Tara
schreiben.

Den Befehl 130 ,Aktivieren festgelegte Tara“ Ubermitteln, um die festgelegte Tara zu
aktivieren.

8.4.1 BEFEHLE FUR REELLE KALIBRIERUNG (MIT EICHGEWICHT)

- Das System entladen und den angezeigten Gewichtswert mit dem Befehl 100
,NULLSTELLUNG DER TARA fir Kalibrierung” des Command Register auf Null stellen.

- Ein Eichgewicht auf das System laden, dessen Wert in das Austauschregister schreiben
und den Befehl 103 ,Schreibvorgang Eichgewicht® an das Command Register Ubermittelt
wird;

- Um den Wert im Speicher zu sichern, den Befehl 101 “Eichgewicht fir Kalibrierung
speichern” an das Command Register Ubermitteln.

- Um einen Eichgewichtswert im Speicher anzufiigen und die vorher gespeicherten Werte
zu behalten, den Befehl 106 “Eichgewicht fir Kalibrierung anfiigen” an das Command
Register Gbermitteln.

- Man kann bis 8 verschiedene Probengewichte speichern, um eine auf mehrere Punkte
Linearisierung durchzufiihren.

o Das gleiche Eichgewicht kann nur einmal pro Kalibrierung gespeichert werden.
@ Null-Eichgewichtswerte kdnnen nicht gespeichert werden.

Wird der Vorgang erfolgreich abgeschlossen, gibt der Befehl 102 “Lesevorgang Eichgewicht”
einen Wert von Null an.

Um die reelle Kaliebrierung zu I6schen und wieder zur teoretischen Kalibrierung zu kehren,
senden der Befehl 104 zum Command Register. Die Nullstellung der Tara wird nicht geléscht.

Um ein Eichgewicht mit negativen Wert korrekt einzustellen, muss man der Inhalt des
Austauschregisters als eine 32-Bit-Zahl mit Zeichen erachten. Wenn das
Entwicklungssystem keine Zahlen mit Zeichen betreibt, die Werte in Zweierkomplement
einfugen.

Zum Beispiel: um das Eichgewicht um -56 kg einzustellen, die Werte der Tabelle
in das Austauschregister einfligen.

WERT
REGISTER HEXADEZIMALER | DEZIMALER
Austausch-Register OxFFFF FFC8 -56
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9 MODBUS/TCP
9.1 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN
| Port | RJ45 10Base-T oder 100Base-TX (Selbsterfassung)
= U Ethernet Verbindung
. . abwesend
Anzeige der LED-Verbindung | .\, " © 10 Mb/s
Lo L T 100 Mb/s
= U Ethernet Aktivitat abwesend
Anzeige der LED-Aktivitat gelb . Halbduplex
OIUN. et Full Duplex

Das Instrument ist mit einem Modbus/TCP-Port ausgestattet, mit dem das Gewicht und die
wichtigsten Parameter mit einem Modbus/TCP Master ausgetauscht werden kénnen.

9.2 KONFIGURATION FUR PC/SPS

Das Instrument arbeitet als Slave in

einem Modbus/TCP Netzwerk.

9.3 EINSTELLUNG IP-ADRESSE

Die Software Lantronix Devicelnst

aller auf einen PC mit Betriebssystem Microsoft Windows

installieren (die Datei DEVINST.exe aus der CD 6ffnen). Den PC Gber LAN mit dem
Instrument verbinden (Punkt-zu-Punkt oder Uiber einen Hub/Switch), die

Anwendungssoftware ausfiihren u

nd auf Search klicken:

% | antronix Devicelnstaller 4.3.0.5

Fle  Edit

,) Search .3 Exclude e_; Assign [P @ Upgrade

View  Device Tools Help

= g‘g Lantranix Devices - 0 device(s)
= EE Connessione alla rete locale [LAN] [192.8.0.155]
=23 ®Port

£ Ready

Device Details | Wweb Configuration | Telnet Configuration
-~ Reload Details
Froperty Walue
— | Mame
= . | DHCP Device Mame
F Group
Comments
Dievice Family #Port
Type #Port-03/04
1o} #h
Hardware Address 00-20-44-E 4-FF-41
Firmware Yersion E7
Extended Firmware Yersion E7.01
Onling Status Onling
IP Addiess 19280138
IP Address waz Obtained Statically
Subnet M azk 255.255.255.0
Gateway 0.0.0.0
Mumber of COB partitions supported [
Mumber of Ports 1
TCP Keepalive 45
Telnet Supported Tiue
Telnet Part 9333
‘web Port a0
b arimum B aud Fate Supported 921600
Firrmware Upgradable Tiue
Supports Configurable Pins Tue
Supports Email Triggers Tiue
Supports AES Data Stream Falzse
Supports 485 Tiue
Supports 321K Baud Rate Tiue
Supports HTTP Server Te
Supports HTTP Setup Tiue
Supports 230K Baud Rate Tiue
Supports GPID Tue
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Das gefundene Gerat wahlen und auf Assign IP klicken.

Assignment Method

‘Would youlike to specify the IP address or should the unit getits
settings from a server out on the network?

() Obtain an IP address automatically

@ Assign a spedific IP address

| TCPfIP Tutorial

| <Back |[ MNet> | [ cancel |

Assign a specific IP address auswahlen, die gewlinschten Werte eingeben und Assign
klicken; das Ende des Verfahrens abwarten (ein Neustart des Instruments ist nicht nétig).

Die Befehle und die Register des Modbus/TCP sind die gleichen wie die des Modbus-RTU
Protokolls: fur weitere Details siehe Abschnitt PROTOKOLL Modbus-RTU.
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10 PROFIBUS-DP

10.1 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Ver.1.16

Baudrate

Bis zu 12 Mb/s

Adressen

1+125

Angaben der Status-LED

(rot)

blinkend (schnell) ..
blinkend (langsam)

Es ist notwendig, an den beiden

Netzwerks zu aktivieren.

Das Instrument verfligt Uber einen Profibus-DP-Port, mit dem das Gewicht und die wichtigsten

Parameter mit einem Profibus-DP Master ausgetauscht werden kann.

10.2 KONFIGURATION PRO INSTRUMENT

€+ X ProF

Geraten die Abschlusswiderstande an den Enden des

- Rddr (Default: 1): die Adresse des Instrumentes auf dem Profibus-Netzwerk einstellen

10.3 KONFIGURATION FUR PC/SPS

Das Instrument arbeitet als Slave in einem Profibus-DP Netzwerk.
Die Datei gsd im Anhang an das Instrument in das Entwicklungssystem des Profibus-DP laden.
Den WTB-PROFIBUS in ein vorhandenes Projekt einfligen und konfigurieren.
Die verwendbaren Software Module sind:

Name BESCHREIBUNG R/W | MASSE

Gross Weight Bruttogewicht R 4 Bytes

Net Weight Nettogewicht R 4 Bytes

Peak Weight Spitzen-Gewicht R 4 Bytes

Setpoint 1 Setpoint 1 R/W* | 4 Bytes / 4 Bytes
Setpoint 2 Setpoint 2 R/W* | 4 Bytes / 4 Bytes
Setpoint 3 Setpoint 3 R/W* | 4 Bytes / 4 Bytes
Hysteresis 1 Hysterese des Setpoint 1 R/W* | 4 Bytes / 4 Bytes
Hysteresis 2 Hysterese des Setpoint 2 R/W* | 4 Bytes / 4 Bytes
Hysteresis 3 Hysterese des Setpoint 3 R/W* | 4 Bytes / 4 Bytes
Division Zahlerschritte H R 2 Bytes

Unit Maleinheit R 2 Bytes
Visualization Coefficient Anzeigekoeffizient R 4 Bytes

Inputs Status Eingange R 2 Bytes

Outputs Status Ausgange R/W | 2 Bytes / 2 Bytes
Status Register Status Register R 2 Bytes
Command Register Befehl-Register w 2 Bytes

Sample Weight Eichgewicht R/W* | 4 Bytes / 4 Bytes

Festgelegte Tara (zusammen
Preset Tare mit dem Befehl 130 Command R/W | 4 byte / 4 byte

Register verwenden)

*) Der Wert 0x00000000 im Schreibvorgang wird ignoriert. Um den Wert zurlickzusetzen, den

Wert 0x80000000 im Ausgang eingeben.

BRUTTOGEWICHT, NETTOGEWICHT, SPITZENGEWICHT: Die Gewichtswerte werden mit
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positiven ganzen Zahlen einschlief3lich der Dezimalstellen, jedoch ohne Dezimaltrennpunkt
angegeben. Dem “Status Register” kénnen sowohl Informationen zum Vorzeichen wie
eventuelle Gewichtsfehler enthommen werden.

Fir die Folgerung der Dezimalstellen wird der Wert des Moduls Zahlerschritt verwendet.
Bsp.: wenn das abgelesene Nettogewicht 100000 betragt und der Priifzéhlerschritt der Skala
0.001 (e) betragt, liegt der tatsachliche Wert des Gewichtes bei 100.000 kg.

SETPOINT, HYSTERESE: Die Gewichtswerte werden mit positiven ganzen Zahlen

einschliellich der Dezimalstellen, jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben.

- fir die Einstellung von 0 wird im Register der konventionelle Hexadezimalwert hex
80000000 geschrieben (das héchstwertige Bit auf 1 und der Rest auf 0)

- fur die korrekte Einstellung ist der Wert des Moduls Zahlerschritt zu berlicksichtigen. Bsp.:
soll ein Setpoint auf 100 kg eingestellt werden, und der Wert des Uberpriifungszahlerschritts
der Skala (e) ist 0.001, so muss im Wert des Setpoint 100000 eingestellt werden
(Gewichtswert mit drei Dezimalstellen, aber ohne Dezimalpunkt).

- Wird Uber die SPS ein Wert aulRerhalb des zuldssigen Intervalls eingestellt (von O bis
Vollausschlag), so wird der Wert nicht geschrieben und das Bit 13 “Fehler Schreibvorgang”
wird im Status Register angehoben.

Ausschaltung des Instrumentes verloren; fir die dauerhafte Speicherung im
EEPROM und damit fir die Erhaltung bei Neueinschaltung, muss der Befehl 99

2 Die Setpoints werden im RAM-Speicher gespeichert und gehen bei der
.Daten in EEPROM speichern” an das Command Register tibermittelt werden.

FESTGELEGTE TARA
- Den gewiinschten Wert im Modul ,Preset Tare” einstellen.

- Den Befehl 130 ,Aktivierung der festgelegten Tara“ an das Command Register
Ubermitteln.
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ZAHLERSCHRITT

Ver.1.16

Der Wert des von Profibus gelesenen Registers entspricht dem Zahlerschritt des Instruments

(Parameter d! Ui 5).

Zahlerschritt-Wert

Teiler

Dezimalstellen

100

50

20

10

0.5

0.2

0.1

0.05

0.02

0.01

0.005

0.002

0.001

0.0005

0.0002

oo alnlanRSeloNo/as v =l

0.0001

BB IBDRWWWINININ2 2|~ |OO/OO0|O|O|O

(Parameter Un ().

MASSEINHEIT

Der Wert des von Profibus gelesenen Registers entspricht dem Zahlerschritt des Instruments

Wert Beschreibung Auswirlf(ung des Koeffizienten
MaRBeinheit MaRBeinheit auf das ausge.lesene
Bruttogewicht

0 Kilogramm Keine Auswirkung

1 Gramm Keine Auswirkung

2 Tonnen Keine Auswirkung

3 Pfund Keine Auswirkung

4 Newton Multiplikation

5 Liter Division

6 Bar Multiplikation

7 Atmosphéaren Multiplikation

8 Stick Division

9 Newton-Meter Multiplikation

10 Kilogramm-Meter Multiplikation

1 Sonstige Multiplikation

ANZEIGEKOEFFIZIENT: enthalt den Wert des Parameters [OEFF ausgedriickt als positive
ganze Zahl, einschliellich 4 Dezimalstellen, aber ohne Dezimalpunkt. Beispiel: wenn das
Modul 12000 enthalt, ist der Wert des Parameters LOEFF 1.2000.
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STATUS DIGITAL-EINGANGE STATUS DIGITAL-AUSGANGE
Bit 0 Status EINGANG 1 Bit 0 Status AUSGANG 1
Bit 1 Status EINGANG 2 Bit 1 Status AUSGANG 2
Bit 2 Bit 2 Status AUSGANG 3
Bit 3 Bit 3
Bit 4 Bit 4
Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6
Bit 7 Bit 7

Bit = 1: Eingang hoch; Bit = 0: Eingang niedrig

STEUERUNG DER DIGITAL-AUSGANGE
Fir die Steuerung der im Modus eingestellten Ausgénge PLL (siehe Abschnitt
KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE)

Bit 0 | Status AUSGANG 1 Bit 8

Bit 1 | Status AUSGANG 2 Bit 9

Bit 2 | Status AUSGANG 3 Bit 10

Bit 3 Bit 11

Bit 4 Bit 12

Bit 5 Bit 13

Bit 6 Bit 14

Bit 7 Bit 15 Leistung Ausgange

Bit = 1: Ausgang geschlossen; Bit = 0: Ausgang offen

Wird das Bit 15 lber die SPS auf 1 eingestellt, Ubernimmt der Master die
Steuerung aller Ausgange, gleichgiiltig auf welchen Modus diese eingestellt sind.

STATUS REGISTER

Bit 0 | Fehler Wagezelle Bit 8 Negatives Vorzeichen
Nettogewicht
Bit 1 Defekt des A/D-Wandlers Bit 9 Negatives Vorzeichen Spitzen-
Gewicht
Bit2 | Hochstgewicht um 9 Zahlerschritte | Bit 10 | Anzeige in Netto
Uberschritten
Bit 3 | Bruttogewicht tiber 110% Bit 11 Stabilitat Gewicht
des Vollausschlags
Bit4 | Bruttogewicht Gber 999999 Bit 12 | Gewicht innerhalb £V4
oder weniger als -999999 Zahlerschritt
um Null
Bit 5 | Nettogewicht Giber 999999 Bit 13 | Fehler Schreibvorgang
oder weniger als -999999
Bit 6 Bit 14
Bit 7 | Negatives Vorzeichen Bit 15
Bruttogewicht
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10.4 MOGLICHE BEFEHLE ZUR UBERMITTLUNG AN DAS COMMAND REGISTER

Kein Befehl 1

Aktivieren der HALBAUTOMATISCHEN
TARA (Netto-Anzeige)

Deaktivieren der

8 HALBAUTOMATISCHE NULL 9 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Brutto-Anzeige)

20 21 Tastatur Sperre

22 Tastatur und Display Freigabe 23 Tastatur und Display Sperre

98 99 Abspeicherung der Daten in EEPROM
NULLSTELLUNG DER TARA fur Erste Eichgewicht fiir Kalibrierung

100 I 101 .
Kalibrierung speichern

104 | Ldscht die reelle Kalibrierung 106 | Eichgewicht fiir Kalibrierung anfligen

130 | Aktivierung der festgelegten Tara

Sollte es erforderlich sein, den gleichen Befehl zwei Mal hintereinander
auszufiihren, wird der Befehl 0 zwischen dem ersten und dem zweiten Befehl

eingegeben.

10.4.1 BEFEHLE FUR REELLE KALIBRIERUNG (MIT EICHGEWICHT)

- Das System entladen und den angezeigten Gewichtswert mit dem Befehl 100
»,NULLSTELLUNG DER TARA fir Kalibrierung” des Command Register auf Null stellen.

- Ein Eichgewicht auf das System laden und den Wert an das Modul ,Eichgewicht® senden.

- Null an das Modul ,Eichgewicht“ senden.

- Um den Wert im Speicher zu sichern, den Befehl 101 “Eichgewicht fir Kalibrierung
speichern” an das Command Register Gibermitteln.

- Um einen Eichgewichtswert im Speicher anzufiigen und die vorher gespeicherten Werte
zu behalten, den Befehl 106 “Eichgewicht fir Kalibrierung anfiigen” an das Command
Register Ubermitteln.

- Man kann bis 8 verschiedene Probengewichte speichern, um eine auf mehrere Punkte
Linearisierung durchzufiihren.

o Das gleiche Eichgewicht kann nur einmal pro Kalibrierung gespeichert werden.
@ Null-Eichgewichtswerte kdnnen nicht gespeichert werden.

Wenn der Vorgang erfolgreich ist, wird das abgelesene Eichgewicht auf Null zurlickgesetzt.
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Um die reelle Kaliebrierung zu I6schen und wieder zur teoretischen Kalibrierung zu kehren,
senden der Befehl 104 zum Command Register. Die Nullstellung der Tara wird nicht geléscht.

Um ein Eichgewicht mit negativen Wert korrekt einzustellen, muss man der Inhalt des

Entwicklungssystem keine Zahlen mit Zeichen betreibt, die Werte in Zweierkomplement

2 Moduls ,Eichgewicht” als eine 32-Bit-Zahl mit Zeichen erachten. Wenn das

einflgen.

Zum Beispiel: um das Eichgewicht um -56 kg einzustellen, der Wert der Tabelle in

das Modul ,Eichgewicht” einfligen.

MODUL

WERT

HEXADEZIMALER

DEZIMALER

Eichgewicht

OXFFFF FFC8

-56
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11 PROFINET-IO

11.1 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Ver.1.16

| Port | 2x RJ45 100Base-TX |

Angaben der .

VerbindungsLED AUS ..ot EtEernet \\;erg!ngung abweseng

(griin) AN i thernet Verbindung anwesen

Angaben der AUS oo Ethernet Aktivitat abwesend

AktivitatsLED ; C
blinkend..........cccooiiiininnn Ethernet Aktivitdt anwesend

(orange)

Angaben der Status-LED | blinkend (schnell) ................. Bus OK

(rot) blinkend (langsam)............... Bus falsch

Verflgt lber einen doppelten Profinet-IO-Port, mit dem das Gewicht und die wichtigsten
Parameter des Instrumentes mit einem Profinet-10 Controller ausgetauscht werden kénnen.

11.2 KONFIGURATION PRO INSTRUMENT

+ IX‘ — EEHREE

LITTLE-ENDIAN oder BIG-ENDIAN
HE5: LITTLE ENDIAN
n0: BIG ENDIAN

SURP(Default:nl): ermdglicht die Anwahl des Lese-/Schreibvorgangs der Bytes im Modus
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11.3 KONFIGURATION FUR PC/SPS

Ver.1.16

Das Instrument arbeitet als Device im einen PROFINET-1IO Netzwerk und unterstltzt die MRP

Client-Funktionalitat.

Die Datei gsdml im Anhang des Instruments in das Entwicklungssystem des Profinet-lO Controllers

laden.

Den WTB- PROFINET-IO in ein vorhandenes Projekt einfligen und konfigurieren.

Der Vorrichtung eine Bezeichnung geben (Funktion Assign Device Name) mit folgenden
Zeichen: Kleinbuchstaben (a-z), Zahlen (0-9), Minuszeichen (-).
Einen Wert von mindestens 8 ms als Zeit fur das I/0 Refresh des Profinet einstellen.

|§ Vista topologica ||5$ Vista di rete ”ﬂf Vista dispositivi \_

2 [dbspnic

r

L}

A
-

[~

<l

Ed| I [>e
| -
J Vista generale dispositivi
'ﬂ' Fail safe Unita Telaio di montaggio | Posto connettore | Indirizzo | | Indirizzo Q@ | Tipo N°diord. | Firmware | Commento
v tlb4pnio 0 0 TLB4 ProfiNetiO V1.0 1541100 1.0 [~
v v FNHO 0 0 X1 tlb4pnic El
v Port 1 0 0X1 X1 P1 Port 1
Port 2 o 0 %1 X1 P2 Port 2
8 Bytes Output_1 o 1 256..263 8 Bytes Dutput
o Z
o 3
o 4
16 Bytes Input_1 o 5 256271 16 Bytes Input
2 Bytes Input_1 o 6 T s 2 Bytes Input
o 7 :_T
[e] n BN

Ausgetauschte Daten des Instruments sind:

Daten im Ausgang aus dem Instrument
(Lesevorgang)

Adressen

Typ

Bruttogewicht [4 Bytes]

0x0000-0x0003

Nettogewicht [4 Bytes]

0x0004-0x0007

Austausch-Register [4 Bytes]

0x0008-0x000B

Status Register [2 Bytes]

0x000C-0x000D

Status der Digital-Eingange [2 Bytes]

0x000E-0x000F

16 Bytes input

Status der Digital-Ausgange [2 Bytes]

0x0010-0x0011

2 Bytes input

Eingangsdaten an das Instrument
(Aufzeichnung)

Adressen

Typ

Command Register [2 Bytes]

0x0000-0x0001

Steuerung der Digital-Ausgange [2 Bytes]

0x0002-0x0003

Austausch-Register [4 Bytes]

0x0004-0x0007

8 Bytes output
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BRUTTOGEWICHT, NETTOGEWICHT: Die Gewichtswerte werden mit positiven ganzen
Zahlen einschlieRlich der Dezimalstellen, jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben. Dem
“Status Register” kdnnen sowohl Informationen zum Vorzeichen wie eventuelle Gewichtsfehler
entnommen werden.

STATUS DIGITAL-EINGANGE STATUS DIGITAL-AUSGANGE
Bit 0 Status EINGANG 1 Bit 0 Status AUSGANG 1
Bit 1 Status EINGANG 2 Bit 1 Status AUSGANG 2
Bit 2 Bit 2 Status AUSGANG 3
Bit 3 Bit 3
Bit 4 Bit 4
Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6
Bit 7 Bit 7

Bit = 1: Eingang hoch; Bit = 0: Eingang niedrig
STEUERUNG DER DIGITAL-AUSGANGE

Fir die Steuerung der im Modus eingestellten Ausgange PLL (siehe Abschnitt
KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE)

Bit 0 Status AUSGANG 1 Bit 8

Bit 1 Status AUSGANG 2 Bit 9

Bit 2 Status AUSGANG 3 Bit 10

Bit 3 Bit 11

Bit 4 Bit 12

Bit 5 Bit 13

Bit 6 Bit 14

Bit 7 Bit 15 Leistung Ausgange

Bit = 1: Ausgang geschlossen; Bit = 0: Ausgang offen

Wird das Bit 15 lber die SPS auf 1 eingestellt, Ubernimmt der Master die
Steuerung aller Ausgange, gleichgiiltig auf welchen Modus diese eingestellt sind.
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STATUS REGISTER

Ver.1.16

Bit 0 Fehler Wagezelle Bit 8 | Negatives Vorzeichen
Nettogewicht
Bit 1 Defekt des A/D-Wandlers Bit 9 | Negatives Vorzeichen Spitzen-
Gewicht
Bit 2 Hochstgewicht um 9 Zahlerschritte | Bit 10 | Anzeige in Netto
Uberschritten
Bit 3 Bruttogewicht tber 110% Bit 11 | Stabilitdt Gewicht
des Vollausschlags
Bit 4 Bruttogewicht Uber 999999 Bit 12 | Gewicht innerhalb £'4
oder weniger als -999999 Zahlerschritt um Null
Bit 5 Nettogewicht Gber 999999 Bit 13
oder weniger als -999999
Bit 6 Bit 14
Bit 7 Negatives Vorzeichen Bit 15
Bruttogewicht

11.4 MOGLICHE BEFEHLE ZUR UBERMITTLUNG AN DAS COMMAND REGISTER

0 Kein Befehl 1

6 . Aktivieren der HALBAUTOMATISCHEN
TARA (Netto-Anzeige)
Deaktivieren der

8 HALBAUTOMATISCHE NULL 9 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Brutto-Anzeige)

20 21 Tastatur Sperre

22 Tastatur und Display Freigabe 23 Tastatur und Display Sperre

86 87** | Lesevorgang festgelegte Tara

88** | Schreibvorgang festgelegte Tara | 89

90** | Lesevorgang Setpoint 1 91** | Lesevorgang Setpoint 2

92** | Lesevorgang Setpoint 3 93** | Schreibvorgang Setpoint 1

94** | Schreibvorgang Setpoint 2 95** | Schreibvorgang Setpoint 3

98 99 Abspeicherung der Daten in EEPROM

100 NULLSTELLUNG DER TARA fir 101 Erst_e Eichgewicht fiir Kalibrierung

Kalibrierung speichern

102** | Lesevorgang Eichgewicht 103* Schreibvorgang Eichgewicht

104 Ldscht die reelle Kalibrierung 106 | Eichgewicht fir Kalibrierung anfiigen

130 Aktivierung der festgelegten 131

Tara

**) Das Gerat verfugt Uber zwei Austauschregister (eines zum Lesen und eines zum Schreiben),
die zusammen mit dem Command Register fur den Zugriff auf diese Werte genutzt werden.
Dabei ist folgendermalien vorzugehen:
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- AUSLESUNG: an das Command Register den Auslesebefehl der gewlinschten Daten
Ubermitteln (Bsp.: 90 fur ,Lesevorgang Setpoint1*) und Inhalt des Austauschregisters
auslesen.

- AUFZEICHNUNG: den Wert, der im ,Austauschregister” eingestellt werden soll, schreiben
und den Schreibbefehl im gewlinschten Wert an das Command Register Gbertragen (Bsp.:
93 flr ,,Schreibvorgang Setpoint 17).

Sollte es erforderlich sein, den gleichen Befehl zwei Mal hintereinander
auszuftihren, wird der Befehl 0 zwischen dem ersten und dem zweiten Befehl
eingegeben.

Lesevorgang/Aufzeichnung der Setpoints
Setpoints sind Gewichtswerte, die als positive ganze Zahlen, einschlieRlich Dezimalstellen,
jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben werden.

Die Setpoints werden im RAM-Speicher gespeichert und gehen bei der
Ausschaltung des Instrumentes verloren; fir die dauerhafte Speicherung im
EEPROM und damit fir die Erhaltung bei Neueinschaltung, muss der Befehl 99
,Daten in EEPROM speichern” an das Command Register ibermittelt werden.

Festgelegte Tara

Uber den Befehl 88 ,Schreibvorgang festgelegte Tara” den Wert der festgelegten Tara
schreiben.

Den Befehl 130 ,Aktivieren festgelegte Tara“ Ubermitteln, um die festgelegte Tara zu
aktivieren.

11.4.1 BEFEHLE FUR REELLE KALIBRIERUNG (MIT EICHGEWICHT)

- Das System entladen und den angezeigten Gewichtswert mit dem Befehl 100
-,NULLSTELLUNG DER TARA fir Kalibrierung” des Command Register auf Null stellen.

- Ein Eichgewicht auf das System laden, dessen Wert in das Austauschregister schreiben
und den Befehl 103 ,Schreibvorgang Eichgewicht* an das Command Register Gbermittelt
wird;

- Um den Wert im Speicher zu sichern, den Befehl 101 “Eichgewicht fir Kalibrierung
speichern” an das Command Register Ubermitteln.

- Um einen Eichgewichtswert im Speicher anzufligen und die vorher gespeicherten Werte
zu behalten, den Befehl 106 “Eichgewicht fir Kalibrierung anfiigen” an das Command
Register Ubermitteln.

- Man kann bis 8 verschiedene Probengewichte speichern, um eine auf mehrere Punkte
Linearisierung durchzufiihren.

o Das gleiche Eichgewicht kann nur einmal pro Kalibrierung gespeichert werden.
@ Null-Eichgewichtswerte kdnnen nicht gespeichert werden.

Wird der Vorgang erfolgreich abgeschlossen, gibt der Befehl 102 “Lesevorgang Eichgewicht”
einen Wert von Null an.

Um die reelle Kaliebrierung zu I6schen und wieder zur teoretischen Kalibrierung zu kehren,
senden der Befehl 104 zum Command Register. Die Nullstellung der Tara wird nicht geléscht.

Um ein Eichgewicht mit negativen Wert korrekt einzustellen, muss man der Inhalt des

Austauschregisters als eine 32-Bit-Zahl mit Zeichen erachten. Wenn das
Entwicklungssystem keine Zahlen mit Zeichen betreibt, die Werte in Zweierkomplement

einfugen.
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Zum Beispiel: um das Eichgewicht um -56 kg einzustellen, die Werte der Tabelle
in das Austauschregister einfligen.

WERT
REGISTER HEXADEZIMALER | DEZIMALER
Austausch-Register OxFFFF FFC8 -56
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12 CC-LINK
12.1 TECHNISCHE MERKMALE UND ANSCHLUSSE
Baudrate 156 k, 625 k, 2500k, 5 M, 10 M
Adressen 1+64
Angaben der Status-LED AUS ..o timeout/reset
(rot) =1 PN CC-LINK OK
10 CCL DA
T CCL DB
Legende der Klemmen 12 CCL DG
13 CCL SLD
T4 CCLFG

Die entsprechende Uberbriickung schlieRen, um den Abschlusswiderstand des CC-LINK zu
aktivieren.

Das Instrument verfigt Gber ein CC-LINK-Port, mit dem das Gewicht und die wichtigsten
Parameter mit einem Master CC-LINK ausgetauscht werden kénnen.

12.2 KONFIGURATION PRO INSTRUMENT

[l + [ — coLr

- Rddr (Default: 1): die Adresse des Instrumentes auf dem CC-LINK Netzwerk einstellen

- bRUd (Default: 156 kb/s): die Baudrate des Instruments auf dem CC-LINK Netzwerk
einstellen

Um die Anderungen wirksam zu machen, [)] driicken bis das Display LLL! nH
anzeigt.
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12.3 KONFIGURATION FUR PC/SPS

Das Instrument arbeitet als Remote Device Station in einem CC-LINK Netzwerk und bendtigt

3 Stationen.

Die Datei eds im Anhang an das Instrument in das Entwicklungssystem des CC-LINK Master

laden.

Den WTB-CC-LINK in ein vorhandenes Projekt einfligen und konfigurieren.

Ausgetauschte Daten des Instruments sind:

Daten im Ausgang aus dem Instrument
(Lesevorgang)

Adressen

Bruttogewicht [4 Bytes]

Wr0000 — Wr0001

Nettogewicht [4 Bytes]

Wr0002 — Wr0003

Austausch-Register [4 Bytes]

Wr0004 — Wr0005

Status Register [2 Bytes] Wr0006
Status der Digital-Eingange [2 Bytes] Wr0007
Status der Digital-Ausgange [2 Bytes] Wr0008

Wr0009-Wr000B

Eingangsdaten an das Instrument Adressen
(Aufzeichnung)
Command Register [2 Bytes] Ww0000
Steuerung der Digital-Ausgdnge [2 Bytes] Ww0001
Austausch-Register [4 Bytes] Ww0002-Ww0003
- Ww0004-Ww000B

BRUTTOGEWICHT, NETTOGEWICHT: Die Gewichtswerte werden mit positiven ganzen
Zahlen einschlieBlich der Dezimalstellen, jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben. Dem
“Status Register” kdnnen sowohl Informationen zum Vorzeichen wie eventuelle Gewichtsfehler

entnommen werden.

STATUS DIGITAL-EINGANGE

STATUS DIGITAL-AUSGANGE

Bit 0 | Status EINGANG 1 Bit 0 Status AUSGANG 1
Bit 1 | Status EINGANG 2 Bit 1 Status AUSGANG 2
Bit 2 Bit 2 Status AUSGANG 3
Bit 3 Bit 3
Bit 4 Bit 4
Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6
Bit 7 Bit 7

Bit = 1: Eingang hoch; Bit = 0: Eingang niedrig
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STEUERUNG DER DIGITAL-AUSGANGE

Fir die Steuerung der im Modus eingestellten Ausgange PLL (siehe Abschnitt
KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE)

Bit 0 Status AUSGANG 1 Bit 8

Bit 1 Status AUSGANG 2 Bit 9

Bit 2 Status AUSGANG 3 Bit 10

Bit 3 Bit 11

Bit 4 Bit 12

Bit 5 Bit 13

Bit 6 Bit 14

Bit 7 Bit 15 Leistung Ausgange

Bit = 1: Ausgang geschlossen; Bit = 0: Ausgang offen

Wird das Bit 15 lber die SPS auf 1 eingestellt, Gbernimmt der Master die
Steuerung aller Ausgange, gleichgiiltig auf welchen Modus diese eingestellt sind.

STATUS REGISTER

Bit 0 | Fehler Wagezelle Bit 8 | Negatives Vorzeichen Nettogewicht
Bit 1 | Defekt des A/D-Wandlers Bit 9 | Negatives Vorzeichen Spitzen-
Gewicht
Bit 2 | Hochstgewicht um 9 Zahlerschritte Bit 10 | Anzeige in Netto
Uberschritten
Bit 3 | Bruttogewicht tiber 110% Bit 11 | Stabilitat Gewicht
des Vollausschlags
Bit 4 | Bruttogewicht Gber 999999 Bit 12 | Gewicht innerhalb +%4 Zahlerschritt
oder weniger als -999999 um Null
Bit 5 | Nettogewicht Uber 999999 Bit 13
oder weniger als -999999
Bit 6 Bit 14
Bit 7 | Negatives Vorzeichen Bruttogewicht | Bit 15
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12.4 MOGLICHE BEFEHLE ZUR UBERMITTLUNG AN DAS COMMAND REGISTER

Kein Befehl
7 Aktivieren der HALBAUTOMATISCHEN
TARA (Netto-Anzeige)
Deaktivieren der
8 HALBAUTOMATISCHE NULL 9 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Brutto-Anzeige)
20 21 Tastatur Sperre
22 Tastatur und Display Freigabe 23 Tastatur und Display Sperre
86 87** | Lesevorgang festgelegte Tara
88** Schreibvorgang festgelegte Tara | 89
90** Lesevorgang Setpoint 1 91** | Lesevorgang Setpoint 2
92** Lesevorgang Setpoint 3 93** | Schreibvorgang Setpoint 1
94** Schreibvorgang Setpoint 2 95** | Schreibvorgang Setpoint 3
98 929 Abspeicherung der Daten in EEPROM
100 NULLSTELLUNG DER TARA 101 Erste Eichgewicht fir Kalibrierung
fur Kalibrierung speichern
102** | Lesevorgang Eichgewicht 103** | Schreibvorgang Eichgewicht
104 Léscht die reelle Kalibrierung 106 Eichgewicht fur Kalibrierung anfligen
130 Aktivierung der festgelegten 131
Tara

**) Das Gerat verfugt Uber zwei Austauschregister (eines zum Lesen und eines zum Schreiben),
die zusammen mit dem Command Register fur den Zugriff auf diese Werte genutzt werden.
Dabei ist folgendermalen vorzugehen:

- AUSLESUNG: an das Command Register den Auslesebefehl der gewlinschten Daten
Ubermitteln (Bsp.: 90 fur ,Lesevorgang Setpoint1“) und Inhalt des Austauschregisters
auslesen.

- AUFZEICHNUNG: den Wert, der im ,Austauschregister” eingestellt werden soll, schreiben
und den Schreibbefehl im gewlinschten Wert an das Command Register tbertragen (Bsp.:
93 fir ,Schreibvorgang Setpoint 17).

Sollte es erforderlich sein, den gleichen Befehl zwei Mal hintereinander
auszuftihren, wird der Befehl 0 zwischen dem ersten und dem zweiten Befehl
eingegeben.

Lesevorgang/Aufzeichnung der Setpoints
Setpoints sind Gewichtswerte, die als positive ganze Zahlen, einschlieRlich Dezimalstellen,
jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben werden.

Die Setpoints werden im RAM-Speicher gespeichert und gehen bei der
Ausschaltung des Instrumentes verloren; fir die dauerhafte Speicherung im
EEPROM und damit fir die Erhaltung bei Neueinschaltung, muss der Befehl 99
.Daten in EEPROM speichern” an das Command Register tUbermittelt werden.

Festgelegte Tara

Uber den Befehl 88 ,Schreibvorgang festgelegte Tara” den Wert der festgelegten Tara
schreiben.

Den Befehl 130 ,Aktivieren festgelegte Tara“ Ubermitteln, um die festgelegte Tara zu
aktivieren.
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12.4.1 BEFEHLE FUR REELLE KALIBRIERUNG (MIT EICHGEWICHT)

- Das System entladen und den angezeigten Gewichtswert mit dem Befehl 100
-NULLSTELLUNG DER TARA fir Kalibrierung” des Command Register auf Null stellen.

- Ein Eichgewicht auf das System laden, dessen Wert in das Austauschregister schreiben
und den Befehl 103 ,Schreibvorgang Eichgewicht® an das Command Register Ubermittelt
wird;

- Um den Wert im Speicher zu sichern, den Befehl 101 “Eichgewicht fir Kalibrierung
speichern” an das Command Register Gibermitteln.

- Um einen Eichgewichtswert im Speicher anzufiigen und die vorher gespeicherten Werte
zu behalten, den Befehl 106 “Eichgewicht fir Kalibrierung anfiigen” an das Command
Register Ubermitteln.

- Man kann bis 8 verschiedene Probengewichte speichern, um eine auf mehrere Punkte
Linearisierung durchzufiihren.

o Das gleiche Eichgewicht kann nur einmal pro Kalibrierung gespeichert werden.
@ Null-Eichgewichtswerte kdnnen nicht gespeichert werden.

Wird der Vorgang erfolgreich abgeschlossen, gibt der Befehl 102 “Lesevorgang Eichgewicht”
einen Wert von Null an.

Um die reelle Kaliebrierung zu lI6schen und wieder zur teoretischen Kalibrierung zu kehren,
senden der Befehl 104 zum Command Register. Die Nullstellung der Tara wird nicht geléscht.

Um ein Eichgewicht mit negativen Wert korrekt einzustellen, muss man der Inhalt des
Austauschregisters als eine 32-Bit-Zahl mit Zeichen erachten. Wenn das
Entwicklungssystem keine Zahlen mit Zeichen betreibt, die Werte in Zweierkomplement
einflgen.

Zum Beispiel: um das Eichgewicht um -56 kg einzustellen, die Werte der Tabelle
in das Austauschregister einfligen.

WERT
REGISTER HEXADEZIMALER | DEZIMALER
Austausch-Register OxFFFF FFC8 -56
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13 ETHERCAT
13.1 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

| Port | 2x RJ45 10Base-T oder 100Base-TX (Selbsterfassung) |
Czrgbaigfi::esr- AUS .o Ethernet Verbindung abwesend
Aktivitits I?ED, = o Ethernet Verbindung anwesend
(griin) blinkend............coovviieinnnnn. Ethernet Aktivitat anwesend
Angaben der Status- | o4 (schnell) oo Bus OK
LED .

blinkend (langsam)................ Bus falsch

(rot)

Das Instrument ist mit einem doppelten ETHERCAT- 5= N

Port ausgestattet, mit dem das Gewicht und die
wichtigsten Parameter mit einem ETHERCAT Master
ausgetauscht werden kdénnen.

13.2 KONFIGURATION FUR PC/SPS

Das Instrument arbeitet als Slave in einem ETHERCAT Netzwerk.

Die Datei xml im Anhang an das Instrument in das Entwicklungssystem des ETHERCAT Master
laden.

Den WTB-ETHERCAT in ein vorhandenes Projekt einfligen und konfigurieren.

Das Ethernet over EtherCAT-Protokoll (EoE) ist nicht unterstitzt.

Ausgetauschte Daten des Instruments sind:

Daten im Ausgang aus dem Instrument Ad
ressen
(Lesevorgang)
Bruttogewicht [4 Bytes] 0x0000-0x0003
Nettogewicht [4 Bytes] 0x0004-0x0007
Austausch-Register [4 Bytes] 0x0008-0x000B
Status Register [2 Bytes] 0x000C-0x000D
Status der Digital-Eingange [2 Bytes] 0x000E-0x000F
Status der Digital-Ausgéange [2 Bytes] 0x0010-0x0011
Eingangsdaten an das Instrument Adressen
(Aufzeichnung)
Command Register [2 Bytes] 0x0000-0x0001
Steuerung der Digital-Ausgénge [2 Bytes] 0x0002-0x0003
Austausch-Register [4 Bytes] 0x0004-0x0007

BRUTTOGEWICHT, NETTOGEWICHT: Die Gewichtswerte werden mit positiven ganzen
Zahlen einschlielich der Dezimalstellen, jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben. Dem
“Status Register” kdnnen sowohl Informationen zum Vorzeichen wie eventuelle Gewichtsfehler
entnommen werden.
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STATUS DIGITAL-EINGANGE STATUS DIGITAL-AUSGANGE
Bit 0 Status EINGANG 1 Bit 0 Status AUSGANG 1
Bit 1 Status EINGANG 2 Bit 1 Status AUSGANG 2
Bit 2 Bit 2 Status AUSGANG 3
Bit 3 Bit 3
Bit 4 Bit 4
Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6
Bit 7 Bit 7

Bit = 1: Eingang hoch; Bit = 0: Eingang niedrig
STEUERUNG DER DIGITAL-AUSGANGE

Fir die Steuerung der im Modus eingestellten Ausgange PLL (siehe Abschnitt
KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE)

Bit 0 Status AUSGANG 1 Bit 8

Bit 1 Status AUSGANG 2 Bit 9

Bit 2 Status AUSGANG 3 Bit 10

Bit 3 Bit 11

Bit 4 Bit 12

Bit 5 Bit 13

Bit 6 Bit 14

Bit 7 Bit 15 Leistung Ausgange

Bit = 1: Ausgang geschlossen; Bit = 0: Ausgang offen

Wird das Bit 15 lber die SPS auf 1 eingestellt, Gbernimmt der Master die
Steuerung aller Ausgange, gleichgiiltig auf welchen Modus diese eingestellt sind.

STATUS REGISTER

Bit 0 | Fehler Wagezelle Bit 8 | Negatives Vorzeichen
Nettogewicht
Bit 1 | Defekt des A/D-Wandlers Bit 9 | Negatives Vorzeichen Spitzen-
Gewicht
Bit 2 | Hochstgewicht um 9 Zahlerschritte Bit 10 | Anzeige in Netto
Uberschritten
Bit 3 | Bruttogewicht Gber 110% Bit 11 | Stabilitdt Gewicht
des Vollausschlags
Bit 4 | Bruttogewicht Giber 999999 Bit 12 | Gewicht innerhalb +4 Zahlerschritt
oder weniger als -999999 um Null
Bit 5 | Nettogewicht Uber 999999 Bit 13
oder weniger als -999999
Bit 6 Bit 14
Bit 7 | Negatives Vorzeichen Bruttogewicht | Bit 15
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13.3 MOGLICHE BEFEHLE ZUR UBERMITTLUNG AN DAS COMMAND REGISTER

0 Kein Befehl 1

6 7 Aktivieren der HALBAUTOMATISCHEN
TARA (Netto-Anzeige)
Deaktivieren der

8 HALBAUTOMATISCHE NULL |9 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Brutto-Anzeige)

20 21 Tastatur Sperre

22 Tastatur und Display Freigabe | 23 Tastatur und Display Sperre

86 87** | Lesevorgang festgelegte Tara

" Schreibvorgang festgelegte

88 Tara 89

90** Lesevorgang Setpoint 1 91** | Lesevorgang Setpoint 2

92** Lesevorgang Setpoint 3 93** | Schreibvorgang Setpoint 1

94** Schreibvorgang Setpoint 2 95 | Schreibvorgang Setpoint 3

98 99 Abspeicherung der Daten in EEPROM

100 NULLSTELLUNG DER TARA 101 Erste Eichgewicht flr Kalibrierung

fur Kalibrierung speichern

102** | Lesevorgang Eichgewicht 103** | Schreibvorgang Eichgewicht

104 Léscht die reelle Kalibrierung 106 Eichgewicht fir Kalibrierung anfigen

130 Aktivierung der festgelegten 131

Tara

**) Das Gerat verfugt Uber zwei Austauschregister (eines zum Lesen und eines zum Schreiben),
die zusammen mit dem Command Register fur den Zugriff auf diese Werte genutzt werden.
Dabei ist folgendermalen vorzugehen:

- AUSLESUNG: an das Command Register den Auslesebefehl der gewlinschten Daten
Ubermitteln (Bsp.: 90 fur ,Lesevorgang Setpoint1“) und Inhalt des Austauschregisters
auslesen.

- AUFZEICHNUNG: den Wert, der im ,Austauschregister” eingestellt werden soll, schreiben
und den Schreibbefehl im gewlinschten Wert an das Command Register Uibertragen (Bsp.:
93 fir ,Schreibvorgang Setpoint 17).

Sollte es erforderlich sein, den gleichen Befehl zwei Mal hintereinander
auszufiihren, wird der Befehl 0 zwischen dem ersten und dem zweiten Befehl
eingegeben.

Lesevorgang/Aufzeichnung der Setpoints
Setpoints sind Gewichtswerte, die als positive ganze Zahlen, einschlieRlich Dezimalstellen,
jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben werden.

Die Setpoints werden im RAM-Speicher gespeichert und gehen bei der
Ausschaltung des Instrumentes verloren; fir die dauerhafte Speicherung im
EEPROM und damit fir die Erhaltung bei Neueinschaltung, muss der Befehl 99
.Daten in EEPROM speichern” an das Command Register tUbermittelt werden.

Festgelegte Tara

Uber den Befehl 88 ,Schreibvorgang festgelegte Tara” den Wert der festgelegten Tara
schreiben.

Den Befehl 130 ,Aktivieren festgelegte Tara“ Ubermitteln, um die festgelegte Tara zu
aktivieren.
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13.3.1 BEFEHLE FUR REELLE KALIBRIERUNG (MIT EICHGEWICHT)

- Das System entladen und den angezeigten Gewichtswert mit dem Befehl 100
-NULLSTELLUNG DER TARA fir Kalibrierung” des Command Register auf Null stellen.

- Ein Eichgewicht auf das System laden, dessen Wert in das Austauschregister schreiben
und den Befehl 103 ,Schreibvorgang Eichgewicht® an das Command Register Ubermittelt
wird;

- Um den Wert im Speicher zu sichern, den Befehl 101 “Eichgewicht fir Kalibrierung
speichern” an das Command Register Gibermitteln.

- Um einen Eichgewichtswert im Speicher anzufiigen und die vorher gespeicherten Werte
zu behalten, den Befehl 106 “Eichgewicht fir Kalibrierung anfiigen” an das Command
Register Ubermitteln.

- Man kann bis 8 verschiedene Probengewichte speichern, um eine auf mehrere Punkte
Linearisierung durchzufiihren.

o Das gleiche Eichgewicht kann nur einmal pro Kalibrierung gespeichert werden.
@ Null-Eichgewichtswerte kdnnen nicht gespeichert werden.

Wird der Vorgang erfolgreich abgeschlossen, gibt der Befehl 102 “Lesevorgang Eichgewicht”
einen Wert von Null an.

Um die reelle Kaliebrierung zu lI6schen und wieder zur teoretischen Kalibrierung zu kehren,
senden der Befehl 104 zum Command Register. Die Nullstellung der Tara wird nicht geléscht.

Um ein Eichgewicht mit negativen Wert korrekt einzustellen, muss man der Inhalt des
Austauschregisters als eine 32-Bit-Zahl mit Zeichen erachten. Wenn das
Entwicklungssystem keine Zahlen mit Zeichen betreibt, die Werte in Zweierkomplement
einflgen.

Zum Beispiel: um das Eichgewicht um -56 kg einzustellen, die Werte der Tabelle
in das Austauschregister einfligen.

WERT
REGISTER HEXADEZIMALER | DEZIMALER
Austausch-Register OxFFFF FFC8 -56

Seite 68 von 81



Dateniibertragungsprotokolle WTB Ver.1.16

14 POWERLINK

14.1 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Port 2x RJ45 10Base-T oder 100Base-TX (Selbsterfassung)
Adressen 1+239

Anga!ben der AUS .ttt Ethernet Verbindung abwesend
Verbindungs-, Eth Verbind d
AktivititsLED AN ernet erbindung anwesen
(griin) blinkend..........cccooviiiininnn Ethernet Aktivitdt anwesend
Angaben der Status-LED | blinkend (schnell) ................. Bus OK

(rot) blinkend (langsam)............... Bus falsch

Verflgt tber einen doppelten POWERLINK-Port, mit dem das Gewicht und die wichtigsten
Parameter des Instrumentes mit einem POWERLINK Controller ausgetauscht werden kénnen.

14.2 KONFIGURATION PRO INSTRUMENT

+ \X‘ — EEHREE

- n0dE! d (Default: 1): Einstellung der IP-Adresse des Instruments

14.3 KONFIGURATION FUR PC/SPS

Das Instrument arbeitet als Slave in einem POWERLINK Netzwerk.

Die Datei xdd im Anhang an das Instrument in das Entwicklungssystem des POWERLINK Master
laden.

Den WTB-POWERLINK in ein vorhandenes Projekt einfligen und konfigurieren.
Ausgetauschte Daten des Instruments sind:

Daten im Ausgang aus dem Instrument (Lesevorgang) Adressen
Bruttogewicht [4 Bytes] 0x0000-0x0003
Nettogewicht [4 Bytes] 0x0004-0x0007
Austausch-Register [4 Bytes] 0x0008-0x000B
Status Register [2 Bytes] 0x000C-0x000D
Status der Digital-Eingange [2 Bytes] 0x000E-0x000F
Status der Digital-Ausgange [2 Bytes] 0x0010-0x0011

Eingangsdaten an das Instrument (Aufzeichnung) Adressen
Command Register [2 Bytes] 0x0000-0x0001
Steuerung der Digital-Ausgange [2 Bytes] 0x0002-0x0003
Austausch-Register [4 Bytes] 0x0004-0x0007
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BRUTTOGEWICHT, NETTOGEWICHT: Die Gewichtswerte werden mit positiven ganzen
Zahlen einschlieRlich der Dezimalstellen, jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben. Dem
“Status Register” kdnnen sowohl Informationen zum Vorzeichen wie eventuelle Gewichtsfehler
entnommen werden.

STATUS DIGITAL-EINGANGE STATUS DIGITAL-AUSGANGE
Bit 0 Status EINGANG 1 Bit 0 Status AUSGANG 1
Bit 1 Status EINGANG 2 Bit 1 Status AUSGANG 2
Bit 2 Bit 2 Status AUSGANG 3
Bit 3 Bit 3
Bit 4 Bit 4
Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6
Bit 7 Bit 7

Bit = 1: Eingang hoch; Bit = 0: Eingang niedrig
STEUERUNG DER DIGITAL-AUSGANGE

Fir die Steuerung der im Modus eingestellten Ausgange PLL (siehe Abschnitt
KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE)

Bit 0 Status AUSGANG 1 Bit 8

Bit 1 Status AUSGANG 2 Bit 9

Bit 2 Status AUSGANG 3 Bit 10

Bit 3 Bit 11

Bit 4 Bit 12

Bit 5 Bit 13

Bit 6 Bit 14

Bit 7 Bit 15 Leistung Ausgange

Bit = 1: Ausgang geschlossen; Bit = 0: Ausgang offen

Wird das Bit 15 lber die SPS auf 1 eingestellt, Ubernimmt der Master die
Steuerung aller Ausgange, gleichgiiltig auf welchen Modus diese eingestellt sind.
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STATUS REGISTER

Bit 0 | Fehler Wagezelle Bit 8 | Negatives Vorzeichen Nettogewicht
Bit 1 Defekt des A/D-Wandlers Bit9 | Negatives Vorzeichen Spitzen-
Gewicht
Bit2 | Hochstgewicht um 9 Bit 10 | Anzeige in Netto
Zahlerschritte Uberschritten
Bit 3 | Bruttogewicht uber 110% Bit 11 | Stabilitdt Gewicht
des Vollausschlags
Bit4 | Bruttogewicht Gber 999999 Bit 12 | Gewicht innerhalb +%4 Zahlerschritt
oder weniger als -999999 um Null
Bit 5 | Nettogewicht Gber 999999 Bit 13
oder weniger als -999999
Bit 6 Bit 14
Bit 7 | Negatives Vorzeichen Bit 15
Bruttogewicht

14.4 MOGLICHE BEFEHLE ZUR UBERMITTLUNG AN DAS COMMAND REGISTER

0 Kein Befehl 1
Aktivieren der

6 7 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Netto-Anzeige)
Deaktivieren der

8 HALBAUTOMATISCHE NULL 9 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Brutto-Anzeige)

20 21 Tastatur Sperre

22 Tastatur und Display Freigabe 23 Tastatur und Display Sperre

86 87 Lesevorgang festgelegte Tara

88** Schreibvorgang festgelegte Tara 89

90** Lesevorgang Setpoint 1 91** Lesevorgang Setpoint 2

92** Lesevorgang Setpoint 3 93** Schreibvorgang Setpoint 1

94** Schreibvorgang Setpoint 2 95** Schreibvorgang Setpoint 3
Abspeicherung der Daten in

98 99 EEPROM

100 NULLSTELLUNG DER TARA fir 101 Erste Eichgewicht flr Kalibrierung

Kalibrierung speichern

102** | Lesevorgang Eichgewicht 103** | Schreibvorgang Eichgewicht

104 | Loscht die reelle Kalibrierung 106 | Eichgewicht fiir Kalibrierung
anfligen

130 Aktivierung der festgelegten Tara 131

**) Das Gerat verfiigt Uber zwei Austauschregister (eines zum Lesen und eines zum Schreiben),
die zusammen mit dem Command Register fur den Zugriff auf diese Werte genutzt werden.
Dabei ist folgendermallen vorzugehen:

- AUSLESUNG: an das Command Register den Auslesebefehl der gewlinschten Daten
Ubermitteln (Bsp.: 90 fur ,Lesevorgang Setpoint1“) und Inhalt des Austauschregisters
auslesen.

- AUFZEICHNUNG: den Wert, der im ,Austauschregister” eingestellt werden soll, schreiben
und den Schreibbefehl im gewlinschten Wert an das Command Register Gibertragen (Bsp.:
93 flr ,,Schreibvorgang Setpoint 17).

Sollte es erforderlich sein, den gleichen Befehl zwei Mal hintereinander
auszufuhren, wird der Befehl 0 zwischen dem ersten und dem zweiten Befehl

eingegeben.
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Lesevorgang/Aufzeichnung der Setpoints
Setpoints sind Gewichtswerte, die als positive ganze Zahlen, einschlieRlich Dezimalstellen,
jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben werden.

Die Setpoints werden im RAM-Speicher gespeichert und gehen bei der
Ausschaltung des Instrumentes verloren; fir die dauerhafte Speicherung im
EEPROM und damit fir die Erhaltung bei Neueinschaltung, muss der Befehl 99
.Daten in EEPROM speichern” an das Command Register tUbermittelt werden.

Festgelegte Tara

Uber den Befehl 88 ,Schreibvorgang festgelegte Tara” den Wert der festgelegten Tara
schreiben.

Den Befehl 130 ,Aktivieren festgelegte Tara“ Ubermitteln, um die festgelegte Tara zu
aktivieren.

14.4.1 BEFEHLE FUR REELLE KALIBRIERUNG (MIT EICHGEWICHT)

- Das System entladen und den angezeigten Gewichtswert mit dem Befehl 100
,NULLSTELLUNG DER TARA fir Kalibrierung” des Command Register auf Null stellen.

- Ein Eichgewicht auf das System laden, dessen Wert in das Austauschregister schreiben
und den Befehl 103 ,Schreibvorgang Eichgewicht® an das Command Register Ubermittelt
wird;

- Um den Wert im Speicher zu sichern, den Befehl 101 “Eichgewicht fur Kalibrierung
speichern” an das Command Register Ubermitteln.

- Um einen Eichgewichtswert im Speicher anzufiigen und die vorher gespeicherten Werte
zu behalten, den Befehl 106 “Eichgewicht flr Kalibrierung anfiigen” an das Command
Register Gbermitteln.

- Man kann bis 8 verschiedene Probengewichte speichern, um eine auf mehrere Punkte
Linearisierung durchzufiihren.

o Das gleiche Eichgewicht kann nur einmal pro Kalibrierung gespeichert werden.
@ Null-Eichgewichtswerte kdnnen nicht gespeichert werden.

Wird der Vorgang erfolgreich abgeschlossen, gibt der Befehl 102 “Lesevorgang Eichgewicht”
einen Wert von Null an.

Um die reelle Kaliebrierung zu I6schen und wieder zur teoretischen Kalibrierung zu kehren,
senden der Befehl 104 zum Command Register. Die Nullstellung der Tara wird nicht geldscht.

Um ein Eichgewicht mit negativen Wert korrekt einzustellen, muss man der Inhalt des
Austauschregisters als eine 32-Bit-Zahl mit Zeichen erachten. Wenn das
Entwicklungssystem keine Zahlen mit Zeichen betreibt, die Werte in Zweierkomplement
einflgen.

Zum Beispiel: um das Eichgewicht um -56 kg einzustellen, die Werte der Tabelle
in das Austauschregister einfligen.

WERT
REGISTER HEXADEZIMALER | DEZIMALER
Austausch-Register OxFFFF FFC8 -56
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16 SERCOSIII
16.1 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN
Port 2x RJ45 10Base-T oder 100Base-TX (Selbsterfassung)
Adressen 1+511
Anga_ben der =10 SR Ethernet Verbindung abwesend
Verbindungs-, Eth Verbi
AktivititsLED AN thernet er.b[n.fjung anwesend
(griin) blinkend...........cccoeiiiininnnn. Ethernet Aktivitdt anwesend
Angaben der Status-LED | blinkend (schnell) ................. Bus OK
(rot) blinkend (langsam)............... Bus falsch

Das Instrument ist mit einem doppelten SERCOSIII-Port ausgestattet, mit dem das Gewicht
und die wichtigsten Parameter mit einem SERCOSIII Master ausgetauscht werden kénnen.

16.2 KONFIGURATION PRO INSTRUMENT

+ [ — EEHAEE

- Rddr (Default: 1): Einstellung der IP-Adresse des Instruments
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16.3 KONFIGURATION FUR PC/SPS

Das Instrument arbeitet als Slave in einem SERCOSIII Netzwerk.
Die Datei sddml im Anhang an das Instrument in das Entwicklungssystem des SERCOSIII Master

laden.

Den WTB-SERCOSIII in ein vorhandenes Projekt einfliigen und konfigurieren.

Ausgetauschte Daten des Instruments sind:

Daten im Ausgang aus dem Instrument (Lesevorgang)

Adressen

AT Connection Control* [2 Bytes]

0x0000-0x0001

AT 10 Status* [2 Bytes]

0x0002-0x0003

Bruttogewicht [4 Bytes]

0x0004-0x0007

Nettogewicht [4 Bytes]

0x0008-0x000B

Austausch-Register [4 Bytes]

0x000C-0x000F

Status Register [2 Bytes]

0x0010-0x0011

Status der Digital-Eingange [2 Bytes]

0x0012-0x0013

Status der Digital-Ausgange [2 Bytes]

0x0014-0x0015

Eingangsdaten an das Instrument (Aufzeichnung)

Adressen

MDT Connection Control* [2 Bytes]

0x0000-0x0001

MDT 10 Control* [2 Bytes]

0x0002-0x0003

Command Register [2 Bytes]

0x0004-0x0005

Steuerung der Digital-Ausgange [2 Bytes]

0x0006-0x0007

Austausch-Register [4 Bytes]

0x0008-0x000B

* Register die vom Master SERCOSIII fir die Verwaltung der Kommunikation verwendet
werden.

BRUTTOGEWICHT, NETTOGEWICHT: Die Gewichtswerte werden mit positiven ganzen
Zahlen einschlieBlich der Dezimalstellen, jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben. Dem
Status Register kbnnen sowohl Informationen zum Vorzeichen wie eventuelle Gewichtsfehler
entnommen werden.

STATUS DIGITAL-EINGANGE STATUS DIGITAL-AUSGANGE

Bit 0 Status EINGANG 1 Bit 0 Status AUSGANG 1
Bit 1 Status EINGANG 2 Bit 1 Status AUSGANG 2
Bit 2 Bit 2 Status AUSGANG 3
Bit 3 Bit 3
Bit 4 Bit 4
Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6
Bit 7 Bit 7

Bit = 1: Eingang hoch; Bit = 0: Eingang niedrig
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STEUERUNG DER DIGITAL-AUSGANGE

Fir die Steuerung der im Modus eingestellten Ausgange PLL (siehe Abschnitt
KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE)

Bit 0 Status AUSGANG 1 Bit 8

Bit 1 Status AUSGANG 2 Bit 9

Bit 2 Status AUSGANG 3 Bit 10

Bit 3 Bit 11

Bit 4 Bit 12

Bit 5 Bit 13

Bit 6 Bit 14

Bit 7 Bit 15 Leistung Ausgange

Bit = 1: Ausgang geschlossen; Bit = 0: Ausgang offen

Wird das Bit 15 lber die SPS auf 1 eingestellt, Gbernimmt der Master die
Steuerung aller Ausgange, gleichgiiltig auf welchen Modus diese eingestellt sind.

STATUS REGISTER

Bit 0 | Fehler Wagezelle Bit 8 | Negatives Vorzeichen Nettogewicht
Bit 1 | Defekt des A/D-Wandlers Bit9 | Negatives Vorzeichen Spitzen-
Gewicht
Bit 2 | Hochstgewicht um 9 Bit 10 | Anzeige in Netto
Zahlerschritte Uberschritten
Bit 3 | Bruttogewicht Gber 110% Bit 11 | Stabilitat Gewicht
des Vollausschlags
Bit 4 | Bruttogewicht Gber 999999 Bit 12 | Gewicht innerhalb +'4 Zahlerschritt
oder weniger als -999999 um Null
Bit 5 | Nettogewicht Gber 999999 Bit 13
oder weniger als -999999
Bit 6 Bit 14
Bit 7 | Negatives Vorzeichen Bit 15
Bruttogewicht
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16.4 MOGLICHE BEFEHLE ZUR UBERMITTLUNG AN DAS COMMAND REGISTER

0 Kein Befehl 1
Aktivieren der
6 7 HALBAUTOMATISCHEN TARA
(Netto-Anzeige)
Deaktivieren der
8 HALBAUTOMATISCHE NULL 9 HALBAUTOMATISCHEN
TARA (Brutto-Anzeige)
20 21 Tastatur Sperre
22 Tastatur und Display Freigabe 23 Tastatur und Display Sperre
86 87* Lesevorgang festgelegte Tara
88** Schreibvorgang festgelegte Tara | 89
90** Lesevorgang Setpoint 1 91** Lesevorgang Setpoint 2
92** Lesevorgang Setpoint 3 93** Schreibvorgang Setpoint 1
94** Schreibvorgang Setpoint 2 95** Schreibvorgang Setpoint 3
Abspeicherung der Daten in
9% % EEPROM
100 NULLSTELLUNG DER TARA fur 101 Erst_e Eichgewicht fir Kalibrierung
Kalibrierung speichern
102** | Lesevorgang Eichgewicht 103** | Schreibvorgang Eichgewicht
104 | Léscht die reelle Kalibrierung 106 E;ﬁhugng'cm fr Kalibrierung
130 Aktivierung der festgelegten Tara | 131

**) Das Gerat verfiigt Uber zwei Austauschregister (eines zum Lesen und eines zum Schreiben),
die zusammen mit dem Command Register fur den Zugriff auf diese Werte genutzt werden.
Dabei ist folgendermalen vorzugehen:

- AUSLESUNG: an das Command Register den Auslesebefehl der gewlinschten Daten
Ubermitteln (Bsp.: 90 fur ,Lesevorgang Setpoint1“) und Inhalt des Austauschregisters
auslesen.

- AUFZEICHNUNG: den Wert, der im ,Austauschregister” eingestellt werden soll, schreiben
und den Schreibbefehl im gewlinschten Wert an das Command Register Ubertragen (Bsp.:
93 fur ,Schreibvorgang Setpoint 17).

Sollte es erforderlich sein, den gleichen Befehl zwei Mal hintereinander auszufiihren,
wird der Befehl 0 zwischen dem ersten und dem zweiten Befehl eingegeben.

Lesevorgang/Aufzeichnung der Setpoints
Setpoints sind Gewichtswerte, die als positive ganze Zahlen, einschlieRlich Dezimalstellen,
jedoch ohne Dezimaltrennpunkt angegeben werden.

Ausschaltung des Instrumentes verloren; fiir die dauerhafte Speicherung im
EEPROM und damit fir die Erhaltung bei Neueinschaltung, muss der Befehl 99

2 Die Setpoints werden im RAM-Speicher gespeichert und gehen bei der
.Daten in EEPROM speichern” an das Command Register Ubermittelt werden.

Festgelegte Tara
Uber den Befehl 88 ,Schreibvorgang festgelegte Tara” den Wert der festgelegten Tara
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schreiben.
Den Befehl 130 ,Aktivieren festgelegte Tara“ Ubermitteln, um die festgelegte Tara zu
aktivieren.
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16.4.1 BEFEHLE FUR REELLE KALIBRIERUNG (MIT EICHGEWICHT)

- Das System entladen und den angezeigten Gewichtswert mit dem Befehl 100
-NULLSTELLUNG DER TARA fir Kalibrierung” des Command Register auf Null stellen.

- Ein Eichgewicht auf das System laden, dessen Wert in das Austauschregister schreiben
und den Befehl 103 ,Schreibvorgang Eichgewicht® an das Command Register Ubermittelt
wird;

- Um den Wert im Speicher zu sichern, den Befehl 101 “Eichgewicht fir Kalibrierung
speichern” an das Command Register Gibermitteln.

- Um einen Eichgewichtswert im Speicher anzufiigen und die vorher gespeicherten Werte
zu behalten, den Befehl 106 “Eichgewicht fir Kalibrierung anfiigen” an das Command
Register Ubermitteln.

- Man kann bis 8 verschiedene Probengewichte speichern, um eine auf mehrere Punkte
Linearisierung durchzufiihren.

o Das gleiche Eichgewicht kann nur einmal pro Kalibrierung gespeichert werden.
@ Null-Eichgewichtswerte kdnnen nicht gespeichert werden.

Wird der Vorgang erfolgreich abgeschlossen, gibt der Befehl 102 “Lesevorgang Eichgewicht”
einen Wert von Null an.

Um die reelle Kaliebrierung zu lI6schen und wieder zur teoretischen Kalibrierung zu kehren,
senden der Befehl 104 zum Command Register. Die Nullstellung der Tara wird nicht geléscht.

Um ein Eichgewicht mit negativen Wert korrekt einzustellen, muss man der Inhalt des
Austauschregisters als eine 32-Bit-Zahl mit Zeichen erachten. Wenn das
Entwicklungssystem keine Zahlen mit Zeichen betreibt, die Werte in Zweierkomplement
einflgen.

Zum Beispiel: um das Eichgewicht um -56 kg einzustellen, die Werte der Tabelle
in das Austauschregister einfligen.

WERT
REGISTER HEXADEZIMALER | DEZIMALER
Austausch-Register OxFFFF FFC8 -56
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17 KONFIGURATION AUSGANGE UND EINGANGE

[l + (X out-1

AUSGANGE

Die Ausgange sind per Default folgendermal3en eingestellt: OPE~ /5EE /Lr0SS /POSAEL /OFF.

Mogliche Betriebsmodi:

OPE~ (normalerweise offen): Das Relais ist nicht erregt und der Kontakt ist offen, wenn
das Gewicht unter dem eingestellten Setpoint liegt. Er schlielt sich, wenn das Gewicht
héher oder gleich dem eingestellten Setpoint ist.

CLOSE (normalerweise geschlossen): Das Relais ist erregt und der Kontakt ist
geschlossen, wenn das Gewicht unter dem eingestellten Setpoint liegt. Er 6ffnet sich, wenn
das Gewicht héher oder gleich dem eingestellten Setpoint ist.

SEE: Der Kontakt andert seinen Status je nach dem im Setpoint angegebenen
Gewichtswert (siehe Abschnitt PROGRAMMIERUNG DER SETPOINTS im Handbuch des
Instruments).

LL: Der Kontakt schaltet nicht mit dem Gewichtswert um, sondern wird durch die
Fernsteuerungen Uber das Protokoll gesteuert.
SERLLE: Die Umschaltung des Relais erfolgt, wenn das Gewicht stabil ist.
ALA-N: Die Umschaltung des Relais erfolgt, wenn einer der folgenden Alarme aktiv wird:
ErCEL, EFCELF, EFCEL Y, EF- OL,EF- AD, —~ 7777 , Er OF; der Betriebsmodus wird auf CLOSE
(normalerweise geschlossen) gezwungen).

Wird die Betriebsart 5EE angewahlt, so sind auch die folgenden Optionen aktiv:

Lr055: Der Kontakt verandert seinen Zustand je nach Bruttogewichtswert.

nEk: Der Kontakt verandert seinen Zustand je nach dem Nettogewichtswert (ist die Netto-
Funktion nicht aktiviert, verandert der Kontakt seinen Zustand je nach Brutto-Gewicht).

POSAEC: Die Umschaltung des Relais erfolgt sowohl bei positivem wie negativem
Gewichtswert.

PO5: Die Umschaltung des Relais erfolgt nur bei positivem Gewichtswert.

nEL: Die Umschaltung des Relais erfolgt nur bei negativem Gewichtswert.

Nach Bestatigung mit kann der Betrieb der Setpoints auf dem Wert ‘0’ angewahit
werden:

- OFF: Die Umschaltung des Relais erfolgt nicht, wenn der Wert des Setpoints O ist.

- On:

- Setpoint = 0 und Umschaltung = POSAEL: die Umschaltung des Relais erfolgt, wenn
das Gewicht sich auf O befindet. Das Relais schaltet erneut um, wenn sich das
Gewicht nicht auf Null befindet und berlicksichtigt dabei die Hysterese (sowohl fir
das positive wie fir das negative Gewicht).

- Setpoint = 0 und Umschaltung =P05: die Umschaltung des Relais erfolgt, wenn das
Gewicht groRRer oder gleich 0 ist. Das Relais schaltet fir Werte unter 0 und unter
Berucksichtigung der Hysterese erneut um.

- Setpoint = 0 und Umschaltung=nEl, die Umschaltung des Relais erfolgt, wenn das
Gewicht kleiner oder gleich 0 ist. Das Relais schaltet fir Werte iber 0 und unter
Berlcksichtigung der Hysterese erneut um.
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EINGANGE

Default: Eingang 1 = 2ErD Eingang 2 = nE-LO

Mogliche Betriebsmodi:

nE-LO (NETTO/BRUTTO): Wird dieser Eingang flir maximal eine Sekunde geschlossen,
wird eine HALBAUTOMATISCHE TARA durchgefiihrt und auf Display wird das Netto-
Gewicht angezeigt. Fur die Rickkehr zur Anzeige des Brutto-Gewichts den Eingang fiir 3
Sekunden geschlossen halten.

2ErD: Wird der Eingang fiir maximal eine Sekunde geschlossen wird eine Nullstellung
durchgefiihrt (siehe Abschnitt HALBAUTOMATISCHE NULL (NULLSTELLUNG BEI
GERINGFUGIGEN ABWEICHUNGEN)).

PERH: Wird der Eingang geschlossen gehalten, wird weiterhin der maximal erreichte
Gewichtswert angezeigt. Bei Offnung des Eingangs wird das derzeitige Gewicht
angezeigt.

LL: Bei Schlieung des Eingangs wird keinerlei Vorgang ausgefuhrt. Der Status des
Eingangs kann jedoch Uber das Datentbertragungsprotokoll ausgelesen werden.
COnk! n: Wird der Eingang maximal fir eine Sekunde geschlossen, wird das Gewicht ein
einziges Mal mit dem Protokoll fir die schnelle Datenstromibertragung Uber den seriellen
Port Ubertragen (nur wenn Clnt! n in der Option SE-i AL eingestellt wurde).
COEFF: Wird der Eingang geschlossen, wird das Gewicht je nach eingestelltem Koeffizient
angezeigt (siehe Einstellung MafReinheit und Koeffizient), andernfalls wird das Gewicht
angezeigt.
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